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(54) 实用新型名称

自走式稻草秸秆切割捡拾打捆机

(57) 摘要

自走式稻草秸秆切割捡拾打捆机，其特征在

于：采用以橡胶履带为行走部件的自走式底盘，

在底盘上安装有一套专为适应稻草秸秆回收的稻

草秸秆切割、捡拾和打捆装置。所述的稻草秸秆切

割、捡拾和打捆装置，采用以橡胶履带为行走部件

的自走式底盘，底盘上安装有机架，机架上装有发

动机，发动机输出轴上有两组皮带，一组皮带通过

橡胶带与行走变速器连接；发动机上另一组橡胶

皮带与稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置的工作变

速器连接，工作变速器输出轴的一端装有皮带轮，

又通过皮带与稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置的

剪切装置连接；工作变速器另一端输出轴则通过

链传动与捡拾打捆装置相连。 

(51)Int.Cl.

(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利
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1. 自走式稻草秸秆切割捡拾打捆机，其特征在于：采用以橡胶履带为行走部件的自走

式底盘，在底盘上安装有一套专为适应稻草秸秆回收的稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置。

2. 如权利要求 1 所述的自走式稻草秸秆切割捡拾打捆机，其特征在于：所述的稻草秸

秆切割、捡拾和打捆装置，采用以橡胶履带为行走部件的自走式底盘，底盘上安装有机架，

机架上装有发动机，发动机输出轴上有两组皮带，一组皮带通过橡胶带与行走变速器连接；

发动机上另一组橡胶皮带与稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置的工作变速器连接，工作变速

器输出轴的一端装有皮带轮，又通过皮带与稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置的剪切装置连

接；工作变速器另一端输出轴则通过链传动与捡拾打捆装置相连。

3. 如权利要求 2 所述的自走式稻草秸秆切割捡拾打捆机，其特征在于：在行走变速器

上设有变速操纵机构。

4. 如权利要求 2 所述的自走式稻草秸秆切割捡拾打捆机，其特征在于：所述的工作变

速器另一端输出轴则通过链传动与捡拾打捆装置相连。

5. 如权利要求 1 所述的自走式稻草秸秆切割捡拾打捆机，其特征在于：所述的捡拾升

降装置与切割升降置用液压驱动，动力由液压泵提供。
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自走式稻草秸秆切割捡拾打捆机

技术领域：

[0001] 本实用新型属于一种农业作业机械设备，具体地说是一种用于稻草秸秆回收时用

于稻草秸秆切割、捡拾和打捆机。

背景技术：

[0002] 目前，我国还没有专门适应在水田中对稻草秸秆进行回收的机械。当前用于牧草

与麦杆捡拾打捆的机械有多种型号，根据打捆后草捆形状，可分为圆捆机和方捆机；同型号

圆捆机相对于方捆机来说，体积要小一些，重量要轻一些。在使用上，圆捆机是间歇式的，

即收集的秸秆到一定体积 ( 设计值 ) 时，就要停止收集，( 机械停止前进 ) 操纵相应机构，

进行打捆与放捆，然后才能再进行下一个工作程序。(收集——打捆——放捆 )。而方捆机

除打捆后草捆形状为方形外，其主要优点是可连续作业，不需停机就可完成全部工作程序

( 即边收集、边自动打捆与放捆 )；但由于其体积较大，需要配置大功率的拖拉机，且只适应

大面积的牧草与秸秆的收集和打捆。

[0003] 以上两种型式的捡拾打捆机具都是悬挂式的，需要拖挂在主机 ( 大多是轮式拖拉

机 )之后才能进行作业 (也有的做成固定式的 )，对使用环境有一定要求。

[0004] 水稻是我国主要粮食作物，种植面积约为 6.1 亿亩，过去大多都采用人工收割，工

效低、劳动强度大；近几年来，国家加大了实现农业机械化的力度，越来越多的水稻种植区

采用收割机代替人工进行收割。近几年，由于农村劳动力的转移，加上收割机收割后稻草秸

秆难以回收，特别在南方多季稻种植区，为了节约水资源，以利下一季作物的栽培，往往带

水收割，这样稻草秸秆就更难回收了。如直接还田，秸秆又太长，不符合农艺要求，影响下季

作物的栽培与生长；为此，许多地区的农户只能采取最原始的方法——焚烧，这既浪费了稻

草资源，又对大气造成污染，同时还给高速公路行车与航空带来安全隐患。为此，我国各级

政府将稻草的综合利用摆上了议事日程。要开展稻草的综合利用，首先要解决的是稻草回

收难题。一般轮式机在水田作业时容易产生下陷，现有以轮式机为动力的秸秆捡拾打捆机

不宜在有水的烂泥地中作业；特别是南方水稻种植区，大多是丘陵山地，田块较小，又多是

梯田，需要一种体积小、自重轻、机动性能好、适应性强的稻草秸秆回收机械。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的在于针对我国目前还没有专门适应在水田中对稻草秸秆进行

回收的机械，研发了一种可以适应南方农田作业的稻草秸秆切割、捡拾和打捆机。

[0006] 本实用新型的目的是通过下述技术方案施实现的，一种稻草秸秆切割、捡和拾打

捆机，采用以橡胶履带为行走部件的自走式底盘，在底盘上安装有一套专为适应稻草秸秆

回收的稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置。该装置可根据用户不同需要，对稻草秸秆进行破碎

还田，或打捆回收。同时，利用该机械，还可对牧草、麦杆进行收割、捡拾和打捆。该机既可

在干地上作业，也可在带水的田地中工作。所述的稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置，采用以

橡胶履带为行走部件的自走式底盘，底盘上安装有机架，机架上装有发动机，发动机输出轴

说  明  书
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上有两组皮带，一组皮带通过橡胶带与行走变速器连接，通过行走变速器带动驱动轴转动，

再通过驱动轴上的驱动轮带动橡胶履运动；同时在行走变速器上设有变速操纵机构，通过

变速操纵机构，改变行走变速器的档位与旋转方向，从而可实现机器不同的行驶速度与行

驶方向。发动机上另一组橡胶皮带与稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置的工作变速器连接，

工作变速器输出轴的一端装有皮带轮，又通过皮带与稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置的剪

切装置连接；通过工作变速器一端的输出轴上的皮带轮，带动剪切装置上的摆杆机构，使装

在刀杆上的刀片作往复动动，从而实现对秸秆进行切割作业。工作变速器另一端输出轴则

通过链传动与捡拾打捆装置相连，通过输入轴上的链轮，一方面带动传送装置上的主动轮

转动，通过同步传动带带动捡拾装置上的弹性拨指进行秸秆捡拾，捡拾的秸秆，通过传送带

输送到打捆装置的内腔进行打捆；输入轴上的链轮另一方面带动打捆装置上的 11 组滚筒

旋转，将输送带送入的秸秆自动滚成一定尺寸的草捆后，将行走变速箱的动力断开，机器停

止前进，然后由捆绳装置对成捆后的秸秆进行打捆；通过放捆装置，将打捆装置后盖打开，

将打好捆的草捆从后部放置到接捆板 ( 或田地 ) 上；然后重新驱动机器，进行下一轮作业。

经捡拾装置与输送装带送来的秸秆，进入打捆装置后，由打捆装置内 11 组相同运动方向的

滚筒，将秸秆沿一方向滚动，随着送进的秸秆的不断增多，草捆由小逐渐变大，最后达到一

个设计值大小的圆捆；草捆的松紧度可进行调节。捡拾装置离地间隙由捡拾装置升降机构

来实现；切割装置的离地高度由切割升降机构控制；捡拾升降装置与切割升降置用液压驱

动，动力由液压泵提供。

[0007] 本实用新型的优点是：

[0008] (1)填补了适应我国国情的自走式水田稻草秸收获机械的空白。该实用新型可代

替人工对稻草秸秆进行回收，提高了工作效率，降低了劳动强度。国内外还没有此类机械的

报导。

[0009] (2)稻草回收可直接增加农民的收入。回收后的稻草再进行综合利用所产生较大

的直接经济效益和难以估量的间接效益。

[0010] (3)有利于生态农业。稻草的回收利用，符合农艺要求，杜绝了秸秆的焚烧，既节约

了资源，又减少了大气污染和交通安全隐患。

[0011] (4)为农业机械增添了新品。可提高我国农机装备水平，加速我国水稻全程机械化

的进程。

附图说明

[0012] 图 1为本实用新型专利的侧面结械示意图

[0013] 图 2为图 1的俯视图

[0014] 图 3为本实用新型切割装置结械局部示意图

[0015] 图 4为本实用新型采用的双面齿橡胶传送带与带齿轮结构示意图

具体实施方式

[0016] 下面将结合具体附图和实施例对本实用新型做进一步的描述。

[0017] 附图给出了本实用新型的一个具体实施例，通过附图可以看出本实用新型为一种

稻草秸秆切割捡拾打捆机，采用以橡胶履带为行走部件的自走式底盘，在底盘上安装有一

说  明  书
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套专为适应稻草秸秆回收的稻草秸秆切割、捡拾和打捆装置 7。该装置可根据用户不同需

要，对稻草秸秆进行破碎还田，或打捆回收。同时，利用该机械，还可对牧草、麦杆进行收割、

捡拾和打捆。该机既可在干地上作业，也可在带水的田地中工作。所述的稻草秸秆切割、

捡拾和打捆装置 7，具有以橡胶履带为行走部件的自走式底盘，底盘上安装有机架 20，在机

架 20 上装有发动机 21，通过橡胶带将发动机 21 的动力传给行走变速器 23，通过行走变速

器 23 带动驱动轴 24 转动，再通过驱动轴 24 上的驱动轮 15 带动橡胶履 25 运动；通过操纵

机构 18，改变行走变速器 23的档位与旋转方向，从而可实现机器不同的行驶速度与行驶方

向。通过发动机 21上另一组橡胶皮带带动工作变速器 19，通过工作变速器 19一端的输出

轴上的皮带轮，带动剪切装置 1上的摆杆机构 17，使装在刀杆 26上的刀片 27作往复动动，

从而实现对秸秆进行切割作业。工作变速器 19 另一端输出轴则通过链传动带动捡拾打捆

装置上的输入轴上的链轮 9转动，通过输入轴上的链轮 9，一方面带动传送装置 4上的主动

轮 16转动，通过同步传动带 6带动捡拾装置 2上的弹性拨指 3进行秸秆捡拾，捡拾的秸秆，

通过传送带 6输送到打捆装置 10的内腔进行打捆；输入轴上的链轮 9另一方面带动打捆装

置 10上的十一组滚筒 11旋转，将输送带送入的秸秆自动滚成一定尺寸的草捆后，将行走变

速箱 23 的动力断开，机器停止前进，然后由捆绳装置 12 对成捆后的秸秆进行打捆；通过放

捆装置 13，将打捆装置后盖 14 打开，将打好捆的草捆从后部放置到接捆板 ( 或田地 ) 上；

然后重新驱动机器，进行下一轮作业。经捡拾装置 2与输送装带 6送来的秸秆，进入打捆装

置 10 后，由打捆装置内十一组相同运动方向的滚筒 11，将秸秆沿一方向滚动，随着送进的

秸秆的不断增多，草捆由小逐渐变大，最后达到一个设计值大小的圆捆；草捆的松紧度可进

行调节。捡拾装置 2 离地间隙由捡拾装置升降机构 8 来实现；切割装置 1 的离地高度由切

割升降机构 5控制；捡拾升降装置与切割升降置用液压驱动，动力由液压泵 22提供。

[0018] 本实用新型的核心设计之一，是将打捆装置由原来的拖挂式设计成自走式；采用

了橡胶履带作为行走部件，可减少接地压力，有效地提高了整机的抗下陷能力和通过性能，

从而解决了在水田烂地中捡拾打捆作业的难题，填补了我国水稻秸秆回收设备的空白。

[0019] 本实用新型的核心设计之二是，所述的捡拾打捆机前部设计装有一切割装置；该

切割装置是针对我国目前采用全喂入联合收割机收割后留茬过高而设计的，该装置既可对

留茬过高的秸秆进行切割，也可对牧草、麦杆等作物进行切割；同时通过捡拾机构，将切割

后的秸秆进行捡拾与打捆，这样不但大大的提高了作业效率与作业性能，提高了机器的利

用率，减少了作业成本，同时也减少了农机下田次数，有利于对耕地进行保护。

[0020] 本实用新型核心设计之三是，所述的输送装置；该装置采用了双面齿橡胶同步带，

一方面利用该同步带作为传递动力用，把动力从打捆机装置传到捡拾装置，另一方面又作

为输送用，将拾草装置捡拾的秸秆输送到打捆装置内；利用双面齿的特点，简化了设计，既

减少了一套传动机构，又解决了秸秆在一般传送带上容易打滑无法正常输送的现象。

[0021] 本实用新型核心设计之四是，为了提高通过性能，防止机器在转移过程中与过田

埂时，损坏拾草机构和切割机构，设计了液压升降装置；可根据要求，随时调节切割装置与

捡草装置的离地间隙；同时，利用该升降装置，还可以控制秸秆割后留茬高度与秸秆捡拾状

况。
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图 1
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图 2

说  明  书  附  图



CN 201541474 U 3/3页

8

图 3

图 4
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