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(54) 发明名称

一种测量汽车最高稳定车速方法

(57) 摘要

本发明是关于一种汽车性能检测方法，具

体地说是一种测量汽车最高稳定车速方法，其

步骤包括：①测量汽车的质量；②启动并加速

汽车，使汽车具备一定的滑行初速度；③汽车滑

行，并测量滑行过程中的若干个速度点和该若

干个速度点所对应的滑行时间；④根据测得的

各个速度点及其对应的时间，用阻力功率公式

计算对应的阻力功率；⑤用功

率平衡公式ηT·Pe＝ P all计算汽车的最大阻力功

率；⑥根据各个速度点及其对应的阻力功率，绘

制速度 - 阻力功率曲线，该曲线与最大阻力功率

对应的速度即为汽车最高稳定车速。采用上述方

法测得的实车滑行数据充分包含了整车在实际道

路上的行驶阻力信息，故得到的结果准确，且利用

滑行试验场地就可完成测试。
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1.一种测量汽车最高稳定车速方法，其步骤包括：

①测量汽车的质量；

②启动并加速汽车，使汽车具备一定的滑行初速度；

③汽车滑行，并测量滑行过程中的若干个速度点和该若干个速度点所对应的滑行时

间；

④根据测得的各个速度点及其对应的时间，用阻力功率公式

计算对应的阻力功率，

其中：

Pall-阻力功率，kW；

V-试验车速，m/s；

ΔV-与车速 V的速度偏差，m/s；

M-试验质量，kg；

T-时间，s；

⑤用功率平衡公式ηT·Pe ＝ Pall 计算汽车的最大阻力功率，式中，ηT 为传动效率，Pe

为发动机额定功率；

⑥根据各个速度点及其对应的阻力功率，绘制速度—阻力功率曲线，该速度—阻力功

率曲线与最大阻力功率对应的速度即为汽车最高稳定车速。

2. 如权利要求 1 所述的一种测量汽车最高稳定车速方法，其特征在于：在步骤②中所

述的一定的滑行初速度为汽车设计最高车速的 0.6～ 0.75倍。

3. 如权利要求 1 所述的一种测量汽车最高稳定车速方法，其特征在于：在步骤②中所

述的一定的滑行初速度为汽车设计最高车速的 0.67倍。

4. 如权利要求 1 所述的一种测量汽车最高稳定车速方法，其特征在于：用五轮仪测量

步骤③中所述的若干个速度点和该若干个速度点所对应的滑行时间。

权  利  要  求  书
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一种测量汽车最高稳定车速方法

技术领域

[0001] 本发明涉及一种汽车性能检测方法，尤其是涉及一种测量汽车最高稳定车速方

法。

背景技术

[0002] 现有的汽车滑行试验方法 (GB12536-90) 用于考察车辆传动系统的基本性能，试

验条件：要求的滑行初速度只有 50km/h；沥青或水泥路面，清洁干燥，要较平直，纵向坡度

在 0.1％以内，长度不小于 2000m，宽度不小于 6m)；其余气象条件要求一般 ( 无雨无雾；相

对湿度小于 95％；平均风速不大于 3m/s，气温 0 ～ 40℃ )。这种汽车滑行试验方法仅用于

测量汽车从滑行初速度到零速度的滑行距离，以测得的汽车滑行距离考察车辆传动系统的

基本性能，由于滑行初速度低，不能用于测量汽车最高稳定车速。

[0003] 汽车最高稳定车速是汽车性能的一项重要指标。目前，测量汽车最高稳定车速有

两种方法：1) 道路试验：直接在道路上进行测量，这是最准确的试验方法，但这种方法对试

验场地要求较高，需要长距离的平直路面或者高速环道；2) 台架试验：通过道路滑行数据

计算道路载荷，将计算得到的道路载荷加到底盘测功机上进行测量，该方法的前提是底盘

测功机必须能对道路载荷进行准确模拟，因此，这种方法对底盘测功机要求较高。

发明内容

[0004] 鉴于上述不足，本发明的主要目的在于提供一种通过汽车滑行方法准确测量汽车

的最高稳定车速的测量汽车最高稳定车速方法。

[0005] 本发明的目的是通过以下技术方案来实现的：

[0006] 本发明一种测量汽车最高稳定车速方法，其步骤包括：

[0007] ①测量汽车的质量；

[0008] ②启动并加速汽车，使汽车具备一定的滑行初速度；

[0009] ③汽车滑行，并测量滑行过程中的若干个速度点和该若干个速度点所对应的滑行

时间；

[0010] ④根据测得的各个速度点及其对应的时间，用阻力功率公式

[0011] 计算对应的阻力功率，

[0012] 其中：

[0013] Pall-阻力功率，kW；

[0014] V-试验车速，m/s；

[0015] ΔV-与车速 V的速度偏差，m/s；

[0016] M-试验质量，kg；

[0017] T-时间，s；

[0018] ⑤用功率平衡公式 ηT·Pe ＝ Pall 计算汽车的最大阻力功率，式中，ηT 为传动效

说  明  书
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率，Pe 为发动机额定功率；

[0019] ⑥根据各个速度点及其对应的阻力功率，绘制速度 -阻力功率曲线，该速度 -阻力

功率曲线与最大阻力功率对应的速度即为汽车最高稳定车速。

[0020] 在上述基础上，其中：

[0021] 在步骤②中所述的一定的滑行初速度为汽车设计最高车速的 0.6～ 0.75倍。

[0022] 在步骤②中所述的一定的滑行初速度为汽车设计最高车速的 0.67倍。

[0023] 用五轮仪测量步骤③中所述的若干个速度点和该若干个速度点所对应的滑行时

间。

[0024] 本发明的优点在于，本发明一种测量汽车最高稳定车速方法解决了现有的道路试

验中对场地要求严格和台架试验中对试验设备要求较高的问题，通过实车滑行数据对其阻

力功率车速特性曲线进行拟合，得出在相同条件下的最高稳定车速。因为测得的实车滑行

数据充分包含了整车在实际道路上的行驶阻力信息，故最终计算结果非常接近实际值，并

且利用滑行试验场地就可完成测试。

附图说明

[0025] 为了易于说明，本发明由下述的较佳实施例及附图作详细描述。

[0026] 附图是本发明一种测量汽车最高稳定车速方法的速度 -阻力功率曲线示意图。

具体实施方式

[0027] 本发明一种测量汽车最高稳定车速方法，其步骤包括：

[0028] ①测量汽车的质量；

[0029] ②启动并加速汽车，使汽车具备一定的滑行初速度，该滑行初速度为汽车设计最

高车速的 0.67倍；

[0030] ③汽车滑行，用五轮仪测量滑行过程中的若干个速度点和该若干个速度点所对应

的滑行时间；

[0031] ④根据测得的各个速度点及其对应的时间，用阻力功率公式计算对应的阻力功

率，阻力功率公式为

[0032] 其中：

[0033] Pall-阻力功率，kW；

[0034] V-试验车速，m/s；

[0035] ΔV-与车速 V的速度偏差，m/s；

[0036] M-试验质量，kg；

[0037] T-时间，s；

[0038] ⑤用功率平衡公式计算汽车的最大阻力功率，功率平衡公式为 ηT·Pe ＝ Pall，式

中，ηT 为传动效率，Pe 为发动机额定功率；

[0039] ⑥根据各个速度点及其对应的阻力功率，绘制速度 -阻力功率曲线，该速度 -阻力

功率曲线与最大阻力功率对应的速度即为汽车最高稳定车速。

[0040] 当然，上述的滑行初速度不限于为汽车设计最高车速的 0.67 倍，可以为汽车设计
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最高车速的 0.6～ 0.75倍。

[0041] 采用上述方法，通过汽车滑行方法测得的实车滑行数据充分包含了整车在实际

道路上的行驶阻力信息，利用阻力功率公式的计算结果非常接近实际值，并且通过实车滑

行数据对其阻力功率车速特性曲线进行三阶拟合，准确地得出在相同条件下的最高稳定车

速。

[0042] 下面以丰田公司的普瑞维亚 (PREVIA) 车为例进行具体说明，该车的设计最高车

速为 190km/h，额定功率 Pe 为 125kw；试验条件：沥青路面，纵向坡度在 0.3％、平均风速 3m/

s、25℃、相对湿度 45％；测试过程如下：

[0043] ①测量汽车的质量，M＝ 2350kg；

[0044] ②启动并加速汽车，使汽车具备一定的滑行初速度，该滑行初速度为 120kw/h；

[0045] ③进行 10次汽车滑行试验，用五轮仪测量滑行过程中的每减少 5kw/h所对应的滑

行时间，取平均值，详见表一；

[0046] ④根据测得的各个速度点及其对应的时间平均值，用阻力功率公式

计 算 对 应 的 阻 力 功 率，其 中 ΔV 取 5，例 如：当 车 速 从 120km/h 变 为 115km/

h 时，平 均 用 时 3.3 秒，则 阻 力 功 率

[0047] 将各个速度点及其对应的时间平均值一一代入上述阻力功率公式，得出的结果见

表一；

[0048] ⑤用功率平衡公式计算汽车的最大阻力功率ηT·Pe ＝ 0.90·125＝ 112.5kw；

[0049] ⑥根据各个速度点及其对应的阻力功率，绘制速度 - 阻力功率曲线，请见图 1；该

速度 - 阻力功率曲线与最大阻力功率 112.5kw 对应的速度 193kw/h 即为汽车最高稳定车

速。

[0050] 通过本发明方法得到的汽车最高稳定车速，与该汽车车的设计最高车速 190km/h

相当，可以证明结果可靠。

[0051] 表一：

说  明  书
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[0052] 
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