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(54) 实用新型名称

新型全自动电磁加热搅拌炒锅

(57) 摘要

本实用新型公开了一种新型全自动电磁加热

搅拌炒锅，主要由架体和锅体组成，其特征在于，

锅体通过转轴固定在支架上，在锅体的底部设有

夹套，在夹套的的底部设有电磁盘，搅拌翅为直式

结构。通过以上设置，本实用新型易于进出原料，

节省人力，工作效率高，整个锅体均采用不锈钢材

料，使用寿命长。

(51)Int.Cl.

(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利
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1. 新型全自动电磁加热搅拌炒锅，主要由架体和锅体组成，其特征在于：锅体通过转

轴固定在支架上，在锅体的底部设有夹套，在锅体的底部、夹套中设有电磁盘，搅拌翅为直

式结构。

2. 根据权利要求 1 所述的新型全自动电磁加热搅拌炒锅，其特征在于：在架体的一端

设有液压站，在液压站中设有液压缸，液压缸与支撑臂连接，在支撑臂的两端分别设有电机

和齿轮箱，齿轮箱设有斜交齿轮，斜交齿轮连接搅拌翅，架体上的液压缸与锅体一端的转轴

连接。
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新型全自动电磁加热搅拌炒锅

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种食品机械，确切的说是一种全自动电磁行星搅拌炒锅。

背景技术

[0002] 现存的炒制企业众多，采用的炒锅也是种类繁多，有电炒锅、煤炒锅、蒸气锅等，但

是，此类炒锅普通存在以下弊端：一是所有锅体的材质低劣，抛光处理效果差，所炒制的产

品质量难以达到生产要求；二是结构不合理，设备占用空间大，使用性能不高，操作复杂，浪

费人力；三是机械化程度高，炒制效果差，搅拌不均匀，工作效率低，不便于操作。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的便是提供一种搅拌均匀，易于进出原料节省人力，易于操作，无

污染，工作效率高的全自动电磁行星搅拌炒锅。

[0004] 为达到以上目的，全自动电磁行星搅拌炒锅，主要由架体和锅体组成，其特征在

于，锅体通过转轴固定在支架上，在锅体的底部设有夹套，在锅体的底部、夹套中设有电磁

盘，搅拌翅为直式结构。在架体的一端设有液压站，在液压站中设有液压缸，液压缸与支撑

臂连接，在支撑臂的两端分别设有电机和齿轮箱，齿轮箱设有斜交齿轮，斜交齿轮连接搅拌

翅，架体上的液压缸与锅体一端的转轴连接。

[0005] 通过以上设置，本实用新型的搅拌翅可确保锅内无任何搅拌死点，液压缸利用液

压推力反转锅体，液压缸利用液压推力可将支撑臂做旋转移动，将搅拌翅脱离锅体，易于进

出原料，节省人力，工作效率高，整个锅体均采用不锈钢材料，使用寿命长。

附图说明

[0006] 现结合附图对本实用新型作进一步的说明

[0007] 图 1为本实用新型主视图

[0008] 图 2为本实用新型左视图

[0009] 图中 1、电机 2、支撑臂 3、斜交齿轮 4、搅拌翅 5、锅体 6、液压站 7、架体 8、液压缸 9、

齿轮箱 10、液压缸 11、夹套 12、电磁盘

具体实施方式

[0010] 如图 1 图 2 所示，全自动电磁行星搅拌炒锅，主要由架体 7 和锅体 5 组成，在架体

上设有液压站 6，在液压站 6上设有液压缸 8，液压缸 8的一端与支撑臂 2连接，在支撑臂 2

的两端分别设有电机 1 和齿轮箱 9，在齿轮箱 9 中设有斜交齿轮 3，斜交齿轮 3 连接搅拌翅

4，液压缸 8的伸缩可带动支撑臂 2做前后旋转移动，可将搅拌翅 4脱离锅体 5，以方便原料

的更换；锅体 5 通过转轴固定在支架 7 上，在锅体 5 的底部设有夹套 11，在锅体 5 的底部、

夹套 11中设有电磁盘 12，搅拌翅 4为直式结构。架体 7上的液压缸 10与锅体 5一端的转

轴连接，液压缸 10的伸缩可带动转轴转动，从而实现锅体 5的自动翻转，方便物料的导出。
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[0011] 工作原理：将物料放入锅内，通过电磁产生热能加热物料然后通过电机带动旋转

部分均匀搅拌物料，然后全自动倾锅倾倒物料，锅体回位，操作结束。
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图 1

图 2
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