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一种玻片染色装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种玻片染色装置，用于

玻片染色技术领域，包括产品夹、Z向运动机构、

第一X向运动机构、Y向运动机构以及第二X向运

动机构。本实用新型中产品夹采用Z向运动机构

完成升降运动，采用Y向运动机构完成左右运动，

采用X向运动机构完成前后运动，从而灵活的通

过产品夹将待染色的玻片完成染色后输送到下

一工位，其中，本实用新型将X向运动机构分为两

部分，即包括第一X向运动机构和第二X向运动机

构，上述结构形式一方面占用空间小，并同时能

够完成染色后的玻片向后输送工作，另一方面，

第一X向运动机构和第二X向运动机构可同时工

作，加快完成前后运动。
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1.一种玻片染色装置，其特征在于：包括产品夹、可驱动所述产品夹升降的Z向运动机

构、可驱动所述Z向运动机构前后运动的第一X向运动机构、可驱动所述第一X向运动机构左

右运动的Y向运动机构以及可驱动所述Y向运动机构前后运动的第二X向运动机构。

2.根据权利要求1所述的玻片染色装置，其特征在于：还包括机架，机架的下方形成可

放置染色缸的染色缸放置区，所述第二X向运动机构包括沿前后方向设置在机架上的左侧X

向导向件和右侧X向导向件以及可驱动所述Y向运动机构沿左侧X向导向件和右侧X向导向

件前后运动的第二X向驱动机构。

3.根据权利要求2所述的玻片染色装置，其特征在于：所述Y向运动机构包括沿左右方

向设置的Y向导向件以及可驱动所述第一X向运动机构沿Y向导向件左右运动的Y向驱动机

构，所述Y向导向件通过两端的第一X向导向座安装到左侧X向导向件和右侧X向导向件之

间。

4.根据权利要求3所述的玻片染色装置，其特征在于：所述第一X向运动机构包括设在

所述Y向导向件上的Y向导向座、沿前后方向设在所述Y向导向座上的中部X向导向件以及可

驱动所述Z向运动机构沿中部X向导向件前后运动的第一X向驱动机构。

5.根据权利要求4所述的玻片染色装置，其特征在于：所述Z向运动机构包括设在所述

中部X向导向件上的第二X向导向座、沿竖直方向设在所述第二X向导向座上的Z向导向件以

及可驱动所述产品夹沿Z向导向件升降的Z向驱动机构。

6.根据权利要求5所述的玻片染色装置，其特征在于：所述左侧X向导向件、右侧X向导

向件、Y向导向件以及中部X向导向件均采用光轴，所述第一X向导向座包括与左侧X向导向

件配合的左侧第一X向导向座和与右侧X向导向件配合的右侧第一X向导向座，所述左侧第

一X向导向座上设有从上下两侧夹住左侧X向导向件的滚轮，右侧第一X向导向座、Y向导向

座、第二X向导向座上均设有与对应光轴配合的无油衬套，所述Z向导向件为设在第二X向导

向座上的滑轨，所述产品夹通过滑块安装到所述滑轨上。

7.根据权利要求6所述的玻片染色装置，其特征在于：所述第二X向驱动机构包括设在

右侧X向导向件一端的第一电机、设在所述第一电机输出端的第一主动带轮、设在右侧X向

导向件另一端的第一从动带轮以及传动连接第一主动带轮和第一从动带轮的第一传动带，

所述右侧第一X向导向座通过第一皮带压片与所述第一传动带连接。

8.根据权利要求6所述的玻片染色装置，其特征在于：Y向驱动机构包括设在左侧第一X

向导向座上的第二电机、设在所述第二电机输出端的第二主动带轮、设在右侧第一X向导向

座上的第二从动带轮以及传动连接第二主动带轮和第二从动带轮的第二传动带，所述Y向

导向座通过第二皮带压片与所述第二传动带连接。

9.根据权利要求6所述的玻片染色装置，其特征在于：所述第一X向驱动机构包括设在

中部X向导向件一端的第三电机、设在所述第三电机输出端的第三主动带轮、设在中部X向

导向件另一端的第三从动带轮以及传动连接第三主动带轮和第三从动带轮的第三传动带，

所述第二X向导向座通过第三皮带压片与所述第三传动带连接。

10.根据权利要求6所述的玻片染色装置，其特征在于：Z向驱动机构包括设在滑轨一端

的第四电机、设在所述第四电机输出端的第四主动带轮、设在导轨另一端的第四从动带轮

以及传动连接第四主动带轮和第四从动带轮的第四传动带，所述滑块通过第四皮带压片与

所述第四传动带连接。
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一种玻片染色装置

技术领域

[0001] 本实用新型用于玻片染色技术领域，特别是涉及一种玻片染色装置。

背景技术

[0002] 在医学、生物学中，为了观察物质的显微形态，对涂附于显微玻片上的物质如人体

组织、生物组织等进行染色，是病理工作和研究工作中十分重要的环节。但由于组织染色的

方法、时间、工序常常随着物质对象及检查的目的的不同而不同，因此种类非常繁多。长期

以来都是由人工操作或机械和人工两者配合操作，这就使人们化费很多的时间和劳动量，

故而效率很低、质量亦不稳定，尤其是某些染液还对人体有害。为此现有技术中出现了纯机

械操作的设备，但此种设备由于要么结构复杂，占用空间较大，要么结构过于简单无法完成

染色后的玻片向后输送的工作。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种占用空间小，同时能够完成染色后的玻片向后输

送工作的玻片染色装置。

[0004] 本实用新型解决其技术问题所采用的技术方案是：一种玻片染色装置，包括产品

夹、可驱动所述产品夹升降的Z向运动机构、可驱动所述Z向运动机构前后运动的第一X向运

动机构、可驱动所述第一X向运动机构左右运动的Y向运动机构以及可驱动所述Y向运动机

构前后运动的第二X向运动机构。

[0005] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，还包括机架，机架的下方形成可放置染

色缸的染色缸放置区，所述第二X向运动机构包括沿前后方向设置在机架上的左侧X向导向

件和右侧X向导向件以及可驱动所述Y向运动机构沿左侧X向导向件和右侧X向导向件前后

运动的第二X向驱动机构。

[0006] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，所述Y向运动机构包括沿左右方向设置

的Y向导向件以及可驱动所述第一X向运动机构沿Y向导向件左右运动的Y向驱动机构，所述

Y向导向件通过两端的第一X向导向座安装到左侧X向导向件和右侧X向导向件之间。

[0007] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，所述第一X向运动机构包括设在所述Y向

导向件上的Y向导向座、沿前后方向设在所述Y向导向座上的中部X向导向件以及可驱动所

述Z向运动机构沿中部X向导向件前后运动的第一X向驱动机构。

[0008] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，所述Z向运动机构包括设在所述中部X向

导向件上的第二X向导向座、沿竖直方向设在所述第二X向导向座上的Z向导向件以及可驱

动所述产品夹沿Z向导向件升降的Z向驱动机构。

[0009] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，所述左侧X向导向件、右侧X向导向件、Y

向导向件以及中部X向导向件均采用光轴，所述第一X向导向座包括与左侧X向导向件配合

的左侧第一X向导向座和与右侧X向导向件配合的右侧第一X向导向座，所述左侧第一X向导

向座上设有从上下两侧夹住左侧X向导向件的滚轮，右侧第一X向导向座、Y向导向座、第二X
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向导向座上均设有与对应光轴配合的无油衬套，所述Z向导向件为设在第二X向导向座上的

滑轨，所述产品夹通过滑块安装到所述滑轨上。

[0010] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，所述第二X向驱动机构包括设在右侧X向

导向件一端的第一电机、设在所述第一电机输出端的第一主动带轮、设在右侧X向导向件另

一端的第一从动带轮以及传动连接第一主动带轮和第一从动带轮的第一传动带，所述右侧

第一X向导向座通过第一皮带压片与所述第一传动带连接。

[0011] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，Y向驱动机构包括设在左侧第一X向导向

座上的第二电机、设在所述第二电机输出端的第二主动带轮、设在右侧第一X向导向座上的

第二从动带轮以及传动连接第二主动带轮和第二从动带轮的第二传动带，所述Y向导向座

通过第二皮带压片与所述第二传动带连接。

[0012] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，所述第一X向驱动机构包括设在中部X向

导向件一端的第三电机、设在所述第三电机输出端的第三主动带轮、设在中部X向导向件另

一端的第三从动带轮以及传动连接第三主动带轮和第三从动带轮的第三传动带，所述第二

X向导向座通过第三皮带压片与所述第三传动带连接。

[0013] 进一步作为本实用新型技术方案的改进，Z向驱动机构包括设在滑轨一端的第四

电机、设在所述第四电机输出端的第四主动带轮、设在导轨另一端的第四从动带轮以及传

动连接第四主动带轮和第四从动带轮的第四传动带，所述滑块通过第四皮带压片与所述第

四传动带连接。

[0014] 本实用新型的有益效果：本实用新型中产品夹采用Z向运动机构完成升降运动，采

用Y向运动机构完成左右运动，采用X向运动机构完成前后运动，从而灵活的通过产品夹将

待染色的玻片完成染色后输送到下一工位，其中，本实用新型将X向运动机构分为两部分，

即包括第一X向运动机构和第二X向运动机构，上述结构形式一方面占用空间小，并同时能

够完成染色后的玻片向后输送工作，另一方面，第一X向运动机构和第二X向运动机构可同

时工作，加快完成前后运动。

附图说明

[0015] 下面结合附图对本实用新型作进一步说明：

[0016] 图1是本实用新型整体结构轴测图；

[0017] 图2是本实用新型整体结构主视图；

[0018] 图3是本实用新型整体结构侧视图。

具体实施方式

[0019] 参照图1至图3，其显示出了本实用新型之较佳实施例的具体结构。以下将详细说

明本实用新型各部件的结构特点，而如果有描述到方向(上、下、左、右、前及后)时，是以图1

所示的结构为参考描述，但本实用新型的实际使用方向并不局限于此。

[0020] 本实用新型提供了一种玻片染色装置，包括产品夹1、可驱动所述产品夹1升降的Z

向运动机构2、可驱动所述Z向运动机构2前后运动的第一X向运动机构3、可驱动所述第一X

向运动机构3左右运动的Y向运动机构4以及可驱动所述Y向运动机构4前后运动的第二X向

运动机构5。本实用新型中产品夹1采用Z向运动机构2完成升降运动，采用Y向运动机构4完
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成左右运动，采用X向运动机构完成前后运动，从而灵活的通过产品夹将待染色的玻片完成

染色后输送到下一工位，其中，本实用新型将X向运动机构分为两部分，即包括第一X向运动

机构3和第二X向运动机构5，上述结构形式一方面占用空间小，并同时能够完成染色后的玻

片向后输送工作，另一方面，第一X向运动机构3和第二X向运动机构5可同时工作，加快完成

前后运动。

[0021] 还包括机架(图中未示出)，机架作为整个装置的支撑框架，为各运动机构提供支

撑，机架的下方形成可放置染色缸6的染色缸放置区，所述第二X向运动机构5包括沿前后方

向设置在机架上的左侧X向导向件51和右侧X向导向件52以及可驱动所述Y向运动机构4沿

左侧X向导向件51和右侧X向导向件52前后运动的第二X向驱动机构。

[0022] 所述Y向运动机构4包括沿左右方向设置的Y向导向件41以及可驱动所述第一X向

运动机构3沿Y向导向件41左右运动的Y向驱动机构，所述Y向导向件41通过两端的第一X向

导向座安装到左侧X向导向件51和右侧X向导向件52之间。

[0023] 所述第一X向运动机构3包括设在所述Y向导向件41上的Y向导向座31、沿前后方向

设在所述Y向导向座31上的中部X向导向件32以及可驱动所述Z向运动机构2沿中部X向导向

件32前后运动的第一X向驱动机构。

[0024] 所述Z向运动机构2包括设在所述中部X向导向件32上的第二X向导向座21、沿竖直

方向设在所述第二X向导向座21上的Z向导向件22以及可驱动所述产品夹1沿Z向导向件22

升降的Z向驱动机构。

[0025] 作为本实用新型优选的实施方式，所述左侧X向导向件51、右侧X向导向件52、Y向

导向件41以及中部X向导向件32均采用光轴，所述第一X向导向座包括与左侧X向导向件51

配合的左侧第一X向导向座53和与右侧X向导向件52配合的右侧第一X向导向座54，所述左

侧第一X向导向座53上设有从上下两侧夹住左侧X向导向件51的滚轮55，右侧第一X向导向

座54、Y向导向座31、第二X向导向座21上均设有与对应光轴配合的无油衬套，所述Z向导向

件22为设在第二X向导向座21上的滑轨，所述产品夹1通过滑块23安装到所述滑轨上。

[0026] 各驱动机构可采用丝杠螺母机构，作为本实用新型优选的实施方式，所述第二X向

驱动机构包括设在右侧X向导向件52一端的第一电机56、设在所述第一电机56输出端的第

一主动带轮57、设在右侧X向导向件52另一端的第一从动带轮58以及传动连接第一主动带

轮57和第一从动带轮58的第一传动带59，所述右侧第一X向导向座54通过第一皮带压片与

所述第一传动带59连接。Y向驱动机构包括设在左侧第一X向导向座53上的第二电机42、设

在所述第二电机42输出端的第二主动带轮43、设在右侧第一X向导向座54上的第二从动带

轮44以及传动连接第二主动带轮43和第二从动带轮44的第二传动带45，所述Y向导向座31

通过第二皮带压片与所述第二传动带45连接。所述第一X向驱动机构包括设在中部X向导向

件32一端的第三电机33、设在所述第三电机33输出端的第三主动带轮34、设在中部X向导向

件32另一端的第三从动带轮35以及传动连接第三主动带轮34和第三从动带轮35的第三传

动带36，所述第二X向导向座21通过第三皮带压片与所述第三传动带36连接。Z向驱动机构

包括设在滑轨一端的第四电机24、设在所述第四电机24输出端的第四主动带轮25、设在导

轨另一端的第四从动带轮26以及传动连接第四主动带轮25和第四从动带轮26的第四传动

带27，所述滑块23通过第四皮带压片与所述第四传动带27连接。通过调整电机的转向，即可

实现运动方向的变换。
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[0027] 当然，本发明创造并不局限于上述实施方式，熟悉本领域的技术人员在不违背本

实用新型精神的前提下还可作出等同变形或替换，这些等同的变型或替换均包含在本申请

权利要求所限定的范围内。
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