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(54) 实用新型名称

一种可调节带轮位置的电动机传动装置

(57) 摘要

一种可调节带轮位置的电动机传动装置，涉

及机电设备领域。主要包括电动机、万向轴、皮带

及带轮等几部分组成，所述电动机为整个机械装

置的动力源，皮带及带轮是传动装置，将动力由动

力源传递到机械装置的工作部分，万向轴一端连

接电动机，一端连接皮带轮，万向轴包括轴头、轴

中、花键轴和十字轴，其中轴头和十字轴分别有两

个，轴头上钻有孔，轴中上钻有孔，轴头上的孔和

轴中上的孔与十字轴上的圆柱键相应；花键轴上

的花键与轴中的键槽配合连接，花键轴通过十字

轴与轴头连接。本实用新型的电动机传动装置，可

以将电动机放置在距离工作区域较远的位置，这

样一来既方便了安装维修、统一管理，又去掉了电

动机扰人的噪声，大大改善了工作条件。

(51)Int.Cl.

(19)中华人民共和国国家知识产权局
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1.一种可调节带轮位置的电动机传动装置，包括电动机 (1)、万向轴 (2)、皮带及带轮

(3)，所述电动机(1)为整个机械装置的动力源，所述皮带及带轮(3)是传动装置，将动力由

动力源传递到机械装置的工作部分，其特征在于：万向轴 (2) 一端连接电动机 (1)，一端连

接皮带轮(3)，所述的万向轴包括轴头(5)、轴中(11)、花键轴(12)和十字轴(7)，其中轴头

(5)和十字轴(7)分别有两个，轴头(5)上钻有孔(6)，轴中(11)上钻有孔(9)，轴头(5)上

的孔 (6) 和轴中 (11) 上的孔 (9) 与十字轴 (7) 上的圆柱键 (8) 相应；所述的花键轴 (12)

上的花键与轴中(11)的键槽(10)配合连接，花键轴(12)通过十字轴(7)与轴头(5)连接。
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一种可调节带轮位置的电动机传动装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及机电领域，具体指一种可调节带轮位置的电动机传动装置。

技术背景

[0002] 电动机带轮传动是最传统的机械传动方式，市场上绝大多数的机械产品其动力都

是依靠电动机皮带传动，因此电动机皮传动方式带作为一种比较成熟的动力传动方式其应

用十分广泛。然而电动机因为自身体积的局限性，在安装过程中往往需要仔细衡量安装位

置，并且电动机在工作时产生大量的噪音，对工作环境造成严重的噪声污染，给工作人员的

身体健康带来了损害。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的是为了解决上述技术问题，进而提供的一种可调节带轮位置的

电动机传动装置，可以将电动机放置在距离工作区域较远的位置，这样一来既方便了安装

维修、统一管理，又去掉了电动机扰人的噪声，大大改善了工作条件。

[0004] 本实用新型用以解决技术问题的技术方案是：一种可调节带轮位置的电动机传动

装置，主要包括电动机、万向轴、皮带及带轮等几部分组成，所述电动机为整个机械装置的

动力源，所述皮带及带轮是传动装置，将动力由动力源传递到机械装置的工作部分，所述万

向轴一端连接电动机，一端连接皮带轮，所述的万向轴包括轴头、轴中、花键轴和十字轴，其

中轴头和十字轴分别有两个，轴头上钻有孔，轴中上钻有孔，轴头上的孔和轴中上的孔与十

字轴上的圆柱键相应；所述的花键轴上的花键与轴中的键槽配合连接，花键轴通过十字轴

与轴头连接。

[0005] 动力从轴头传入，使轴头带动十字轴绕自身轴线旋转，十字轴上的四个圆柱键绕

重心旋转，旋转的同时带动配合的轴中旋转，轴中借助自身的键槽和花键轴上的花键配合，

将动力传递至第二个十字轴和轴头，由第二个轴头将动力传出。

[0006] 本实用新型的有益效果：1、当本方案中的电动机工作时，电动机将动力传递到万

向轴，万向轴可以调节动力传递的方向并与皮带轮相连，因此就使得电动机的安装位置十

分灵活，这样就可以通过合理调整电动机和带轮的安装位置减小整个机械装置安装时所占

的空间，提高空间的合理利用率，以及调节某些机械装置的重心至合理位置。2、由于万向轴

的长度可以在较大范围内任意调节，因此可以将电动机放置在距离工作区域较远的位置，

这样一来既方便了安装维修、统一管理，又去掉了电动机扰人的噪声大大改善了工作条件。

附图说明

[0007] 图 1为本实用新型整体结构示意图。

[0008] 图 2为本实用新型中万向轴的零件分解示意图。

[0009] 图 3为本实用新型中万向轴的组装结构示意图。

[0010] 图 4为本实用新型中万向轴的 A处结构放大图。
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[0011] 图 5为图 4的 C-C 剖视图。

具体实施方式

[0012] 以下结合图 1、图 2、图 3、图 4和图 5对本实用新型做进一步的详细描述。一种可

调节带轮位置的电动机传动装置，主要包括电动机 1、万向轴 2、皮带及带轮 3 等几部分组

成，所述电动机 1 为整个机械装置的动力源，所述皮带及带轮 3 是传动装置，将动力由动力

源传递到机械装置的工作部分，所述万向轴2一端连接电动机1，一端连接皮带轮3，所述的

万向轴包括轴头 5、轴中 11、花键轴 12 和十字轴 7，其中轴头 5 和十字轴 7 分别有两个，轴

头 5 上钻有孔 6，轴中 11 上钻有孔 9，轴头 5 上的孔 6 和轴中 11 上的孔 9 与十字轴 7 上的

圆柱键8相应；所述的花键轴12上的花键与轴中11的键槽10配合连接，花键轴12通过十

字轴 7与轴头 5连接。

[0013] 动力从轴头5传入，使轴头5带动十字轴7绕自身轴线旋转，十字轴7上的四个圆

柱键 8 绕重心旋转，旋转的同时带动配合的轴中 11 旋转，轴中 11 借助自身的键槽 10 和花

键轴 12 上的花键配合，将动力传递至第二个十字轴 13 和轴头 14，由第二个轴头 14 将动力

传出。

[0014] 本方案工作原理：当本方案中的电动机 1 工作时，电动机 1 将动力传递到万向轴

2，万向轴 2 可以调节动力传递的方向并与皮带轮 3 相连，因此就使得电动机 1 的安装位置

十分灵活，这样就可以通过合理调整电动机 1 和带轮 3 的安装位置减小整个机械装置安装

时所占的空间，提高空间的合理利用率，以及调节某些机械装置的重心至合理位置。并且由

于万向轴 2 的长度可以在较大范围内任意调节，因此可以将电动机 1 放置在距离工作区域

较远的位置，这样一来既方便了安装维修、统一管理，又去掉了电动机 1 扰人的噪声大大改

善了工作条件。

[0015] 上述内容已经参考图1、图2、图3、图4和图5描述了本实用新型的具体实施方式，

本领域技术人员应了解，本实用新型不限于上面描述的实施例，在不偏离本实用新型的精

神的情况下可以作出各种修改，所述修改也应包含在本实用新型的范围之内。本实用新型

的范围应由所附权利要求及其等同物来限定。
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图 1

图 2

图 3
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图 4

图 5
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