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(54) 实用新型名称

一种新型捕鱼装置

(57) 摘要

一种新型捕鱼装置，属于船配技术领域，包括

船体、滑轨、支撑架、第一电机、连杆、转轴、支撑

柱、卷线筒、第一齿轮、机架、第二电机、第二齿轮、

第一滑轮、第二滑轮、支柱、第一绳子、第三滑轮、

支撑杆、吊绳、绳环、第二绳子、小型涡流推进器、

网兜、第三电机、铁丝筐、控制器和滑块，所述第一

电机安装在船体上，第一电机通过联轴器与转轴

相连，联轴器安装在支撑架上，支撑架安装在船

体上，转轴上端安装卷线筒，卷线筒上安装第一齿

轮，第一齿轮右侧安装第二齿轮，第二齿轮安装在

第二电机的输出轴上，第二电机安装在机架上，机

架安装在转轴上，转轴上安装支撑柱；本实用新

型的优点：能够控制下网速度，且能自动调节捕

鱼筐的捕鱼位置。

(51)Int.Cl.

(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利
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1.一种新型捕鱼装置，包括船体（1）、滑轨（2）、支撑架（3）、第一电机（4）、连杆（5）、转

轴（6）、支撑柱（7）、卷线筒（8）、第一齿轮（9）、机架（10）、第二电机（11）、第二齿轮（12）、第

一滑轮（13）、第二滑轮（14）、支柱（15）、第一绳子（16）、第三滑轮（17）、支撑杆（18）、吊绳

（19）、绳环（20）、第二绳子（21）、小型涡流推进器（22）、网兜（23）、第三电机（24）、铁丝筐

（25）、控制器（26）和滑块（27），其特征是：所述第一电机（4）安装在船体（1）上，第一电机

（4）通过联轴器与转轴（6）相连，联轴器安装在支撑架（3）上，支撑架（3）安装在船体（1）

上，转轴（6）上端安装卷线筒（8），卷线筒（8）上安装第一齿轮（9），第一齿轮（9）右侧安装

第二齿轮（12），第二齿轮（12）安装在第二电机（11）的输出轴上，第二电机（11）安装在机架

（10）上，机架（10）安装在转轴（6）上，转轴（6）上安装支撑柱（7），支撑柱（7）上安装第一滑

轮（13），转轴（6）上安装连杆（5），连杆（5）右端安装支柱（15），支柱（15）安装在滑块（27）

上，滑块（27）安装在滑轨（2）上，滑轨（2）安装在船体（1）上，滑轨（2）为圆形滑轨（2），支

柱（15）上安装第二滑轮（14），支柱（15）上安装支撑杆（18），支撑杆（18）上安装第三滑轮

（17），第一绳子（16）左端缠绕在卷线筒（8）上，第一绳子（16）右端沿着第一滑轮（13）、第二

滑轮（14）和第三滑轮（17）向下与吊绳（19）相连，吊绳（19）安装在铁丝筐（25）上，铁丝筐

（25）上安装网兜（23），第二绳子（21）安装在网兜（23）内上端，第二绳子（21）一端安装绳

环（20），第二绳子（21）另一端穿过绳环（20）后伸出网兜（23），第二绳子（21）另一端缠绕

在第三电机（24）的输出轴上，第三电机（24）安装在铁丝筐（25）侧壁上，网兜（23）上安装

不止一个小型涡流推进器（22），控制器（26）安装在船体（1）上，控制器（26）通过导线与第

一电机（4）、第二电机（11）、第三电机（24）和小型涡流推进器（22）相连。

2.根据权利要求 1所述的一种新型捕鱼装置，其特征是：所述第三电机（24）为防水电

机。
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一种新型捕鱼装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种新型捕鱼装置，属于船配技术领域。

背景技术

[0002] 现有技术中，捕鱼装置品种多样，结构各异 ；捕鱼用网具大都是从上向下撒，采用

拖网、撒网、拉网、抬网等方法进行捕鱼，但这些手段由于无法控制下网速度，使下网时声音

比较大，很容易将鱼群惊动、吓跑；另一方面，现有技术的捕鱼装置都是固定安装在船头，捕

鱼筐只能捕获船头水下的鱼类，无法直接捕获船侧的鱼类，必须调节船体的朝向，才能调节

捕鱼筐的捕鱼位置，捕鱼范围太小。为了解决上述困难，需要开发一款能够控制下网速度，

且能自动调节捕鱼筐的捕鱼位置的新型捕鱼装置。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种新型捕鱼装置。

[0004] 本实用新型要解决的问题是现有技术的捕鱼装置不能够控制下网速度，且不能调

节捕鱼筐的捕鱼位置的问题。

[0005] 为实现本实用新型的目的，本实用新型采用的技术方案是：

[0006] 一种新型捕鱼装置，包括船体、滑轨、支撑架、第一电机、连杆、转轴、支撑柱、卷线

筒、第一齿轮、机架、第二电机、第二齿轮、第一滑轮、第二滑轮、支柱、第一绳子、第三滑轮、

支撑杆、吊绳、绳环、第二绳子、小型涡流推进器、网兜、第三电机、铁丝筐、控制器和滑块，所

述第一电机安装在船体上，第一电机通过联轴器与转轴相连，联轴器安装在支撑架上，支撑

架安装在船体上，转轴上端安装卷线筒，卷线筒上安装第一齿轮，第一齿轮右侧安装第二齿

轮，第二齿轮安装在第二电机的输出轴上，第二电机安装在机架上，机架安装在转轴上，转

轴上安装支撑柱，支撑柱上安装第一滑轮，转轴上安装连杆，连杆右端安装支柱，支柱安装

在滑块上，滑块安装在滑轨上，滑轨安装在船体上，滑轨为圆形滑轨，支柱上安装第二滑轮，

支柱上安装支撑杆，支撑杆上安装第三滑轮，第一绳子左端缠绕在卷线筒上，第一绳子右端

沿着第一滑轮、第二滑轮和第三滑轮向下与吊绳相连，吊绳安装在铁丝筐上，铁丝筐上安装

网兜，第二绳子安装在网兜内上端，第二绳子一端安装绳环，第二绳子另一端穿过绳环后伸

出网兜，第二绳子另一端缠绕在第三电机的输出轴上，第三电机安装在铁丝筐侧壁上，网兜

上安装不止一个小型涡流推进器，控制器安装在船体上，控制器通过导线与第一电机、第二

电机、第三电机和小型涡流推进器相连。

[0007] 所述第三电机为防水电机。

[0008] 本实用新型的优点是：控制器控制第二电机正转，使第二齿轮正转，使第一齿轮正

转，使卷线筒正转，使第一绳子沿着第一滑轮、第二滑轮和第三滑轮将铁丝筐下放，通过控

制铁丝筐的下放速度，来降低铁丝筐的下放声音，避免吓走鱼群；控制器控制第三电机正

转，使第二绳子放松，使网兜上端伸展开来；控制器控制小型涡流推进器启动，使网兜被拉

伸开来；控制器控制第一电机正转或反转，使转轴正转或反转，使连杆旋转，使滑块沿着滑
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轨移动，使铁丝筐旋转到船体侧边，扩大铁丝筐的捕鱼范围。

附图说明

[0009] 图 1是本实用新型一种新型捕鱼装置整体结构图；

[0010] 图 2是 a部的俯视图；

[0011] 图 3是 b部的放大结构示意图；

[0012] 图中：1、船体  2、滑轨  3、支撑架  4、第一电机  5、连杆  6、转轴  7、支撑柱  

8、卷线筒  9、第一齿轮  10、机架  11、第二电机  12、第二齿轮  13、第一滑轮  14、第二

滑轮  15、支柱  16、第一绳子  17、第三滑轮  18、支撑杆  19、吊绳  20、绳环  21、第二

绳子  22、小型涡流推进器  23、网兜  24、第三电机  25、铁丝筐  26、控制器  27、滑块。

具体实施方式

[0013] 下面结合附图及实施例对本实用新型作进一步的说明。

[0014] 本实用新型一种新型捕鱼装置，包括船体 1、滑轨 2、支撑架 3、第一电机 4、连杆 5、

转轴6、支撑柱7、卷线筒8、第一齿轮9、机架10、第二电机11、第二齿轮12、第一滑轮13、第

二滑轮 14、支柱 15、第一绳子 16、第三滑轮 17、支撑杆 18、吊绳 19、绳环 20、第二绳子 21、

小型涡流推进器 22、网兜 23、第三电机 24、铁丝筐 25、控制器 26 和滑块 27，所述第一电机

4 安装在船体 1 上，第一电机 4 通过联轴器与转轴 6 相连，控制器 26 控制第一电机 4 正转

或反转，使转轴6正转或反转，使连杆5旋转，使滑块27沿着滑轨 2移动，使铁丝筐25旋转

到船体1侧边，扩大铁丝筐25的捕鱼范围，联轴器安装在支撑架3上，支撑架3安装在船体

1上，转轴 6上端安装卷线筒 8，卷线筒 8上安装第一齿轮 9，第一齿轮 9右侧安装第二齿轮

12，第二齿轮 12 安装在第二电机 11 的输出轴上，第二电机 11 安装在机架 10 上，控制器 26

控制第二电机11正转，使第二齿轮12正转，使第一齿轮9正转，使卷线筒8正转，使第一绳

子 16 沿着第一滑轮 13、第二滑轮 14 和第三滑轮 17 将铁丝筐 25 下放，通过控制铁丝筐 25

的下放速度，来降低铁丝筐 25的下放声音，避免吓走鱼群；机架 10安装在转轴 6上，转轴 6

上安装支撑柱 7，支撑柱 7 上安装第一滑轮 13，转轴 6 上安装连杆 5，连杆 5 右端安装支柱

15，支柱 15 安装在滑块 27 上，滑块 27 安装在滑轨 2 上，滑轨 2 安装在船体 1 上，滑轨 2 为

圆形滑轨 2，支柱 15 上安装第二滑轮 14，支柱 15 上安装支撑杆 18，支撑杆 18 上安装第三

滑轮17，第一绳子16左端缠绕在卷线筒8上，第一绳子16右端沿着第一滑轮13、第二滑轮

14 和第三滑轮 17 向下与吊绳 19 相连，吊绳 19 安装在铁丝筐 25 上，铁丝筐 25 上安装网兜

23，第二绳子 21 安装在网兜 23 内上端，第二绳子 21 一端安装绳环 20，第二绳子 21 另一端

穿过绳环 20 后伸出网兜 23，第二绳子 21 另一端缠绕在第三电机 24 的输出轴上，第三电机

24 安装在铁丝筐 25 侧壁上，第三电机 24 为防水电机，控制器 26 控制第三电机 24 正转，使

第二绳子 21 放松，使网兜 23 上端伸展开来；控制器 26 控制小型涡流推进器 22 启动，使网

兜23被拉伸开来；网兜23上安装不止一个小型涡流推进器22，控制器26安装在船体1上，

控制器 26 通过导线与第一电机 4、第二电机 11、第三电机 24 和小型涡流推进器 22 相连。

[0015] 本实用新型使用方法：控制器26控制第二电机11正转，使第二齿轮12正转，使第

一齿轮 9正转，使卷线筒 8正转，使第一绳子 16 沿着第一滑轮 13、第二滑轮 14 和第三滑轮

17 将铁丝筐 25 下放，通过控制铁丝筐 25 的下放速度，来降低铁丝筐 25 的下放声音，避免
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吓走鱼群；控制器26控制第三电机24正转，使第二绳子21放松，使网兜23上端伸展开来；

控制器 26控制小型涡流推进器 22启动，使网兜 23被拉伸开来；控制器 26控制第一电机 4

正转或反转，使转轴 6正转或反转，使连杆 5旋转，使滑块 27 沿着滑轨 2移动，使铁丝筐 25

旋转到船体 1侧边，扩大铁丝筐 25 的捕鱼范围。
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图 1
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图 2
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图 3
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