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(57)摘要

边梁可伸缩的破岩机，包括了动力部分.控

制室.上下方向有中空区域的车体以及位于中空

区域内的岩石臂，车体两侧设置有行走，岩石臂

可以搭载使用一个斗齿的松土器进行破岩作业，

其特征在于，车体两侧边梁沿纵向设置有中空腔

体，行走长度方向沿边梁纵向设置，腔体内设置

有纵向伸缩块，伸缩块与腔体滑动连接，伸缩块

一端位于腔体内，另一端位于腔体外，伸缩驱动

装置可驱动纵向伸缩块在腔体内伸缩，位于腔体

外一端连接有配重组件。
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1.边梁可伸缩的破岩机，其特征在于，对称的右边梁（10）、左边梁(6)的前后端分别与

前连接梁(3)、后连接梁(2)连接构成上下中空的车体，后连接梁(2)上有控制室（16）.动力

室（17），后连接梁的前端板与岩石臂（11）连接，岩石臂（11）在车体中空区域内，岩石臂（11）

搭载有一个斗齿的松土器，松土器由油缸驱动，车体两侧的左边梁（6）和右边梁（10）沿纵向

设置有中空腔（43），行走（7）长度方向沿左边梁（6）和右边梁（10）纵向设置，中空腔（43）内

设置有第1、2纵向伸缩块（39），第1、2纵向伸缩块与中空腔滑动配合，第1、2纵向伸缩块一端

位于中空腔内，另一端位于中空腔外，左右边梁有第1或/和第2纵向伸缩驱动装置（40）分别

与第1、2纵向伸缩块（39）传动连接，可驱动第1、2纵向伸缩块（39）在中空腔体内伸缩，第1、2

纵向伸缩块（39）位于中空腔外一端通过连接件或直接与配重（22）连接。

2.根据权利要求1所述边梁可伸缩的破岩机，其特征在于，第1、2横向伸缩筒（38）固定

连接于纵向伸缩块（39）位于中空腔（43）外的一端，第1、2横向伸缩块（20）分别与第1、2横向

伸缩筒（38）滑动配合，第1、2横向伸缩块（20）一端位于第1、2横向伸缩筒（38）内，另外一端

位于第1、2横向伸缩筒（38）外，第1、2横向伸缩筒（38）有第1、2横向伸缩驱动装置（21）分别

与第1、2横向伸缩块（20）传动连接，驱动第1、2横向伸缩块（20）作伸缩运动，第1、2横向伸缩

块（20）外搭载有第1、2配重（22）。

3.根据权利要求1所述边梁可伸缩的破岩机，其特征在于，配重（22）固定连接于纵向伸

缩块（39）位于边梁腔体外的一端。

4.根据权利要求2所述边梁可伸缩的破岩机，其特征在于，所述横向伸缩驱动装置包括

第1驱动器（21）和第1齿条（23），第1齿条（23）固定连接于横向伸缩块（20），第1驱动器（21）

固定连接于横向伸缩筒（38），第1驱动器（21）为马达，其动力输出齿轮与第1齿条（23）配合

带动横向伸缩块（20）相对于横向伸缩筒（38）作横向伸缩。

5.根据权利要求1所述边梁可伸缩的破岩机，其特征在于，所述纵向伸缩驱动装置（40）

为油缸，油缸的一端铰接于左边梁（6）或/和右边梁（10），另一端铰接于纵向伸缩筒（39）。

6.根据权利要求1所述边梁可伸缩的破岩机，其特征在于，配重组件包括横向连接梁

（41）（无图）和配重（22），横向连接梁（41）一端固定连接于位于边梁（6）的纵向伸缩块（39），

横向连接梁（41）另一端固定连接于位于边梁（10）的纵向伸缩块（39），配重（22）固定连接于

横向连接梁（41）。

7.根据权利要求1所述边梁可伸缩的破岩机，其特征在于，所述纵向驱动装置（40）包括

第2驱动器（21）和第2齿条（23），第2驱动器（21）固定连接于左边梁（6）或/和右边梁（10），第

2齿条（23）固定连接于纵向伸缩块（39），第2驱动器（21）为变速器，其动力输出齿轮与第2齿

条（23）配合，驱动第2齿条（23）带动纵向伸缩块（39）相对于左边梁（6）或/和右边梁（10）作

伸缩。

8.根据权利要求2所述边梁可伸缩的破岩机，其特征在于，所述横向驱动装置为油缸，

油缸的一端铰接于横向伸缩块（20），另一端铰接于横向伸缩筒（38）或横向连接梁（41）。
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边梁可伸缩的破岩机

技术领域

[0001] 本发明涉及用于矿山和基础施工岩层破除的破岩机，尤其涉及一种有中空部分车

体的破岩机。

背景技术

[0002] 在矿山开采和基础施工的岩层破除施工中，针对硬度不是太高的岩层，松土器由

于效率高被广泛采用，搭载松土器的主要设备为推土机和挖掘机，以上设备由于结构所限，

松土器不能充分利用设备的重量来获得较大的下切力，为了克服以上技术问题，出现了如

公开号CN106979010A.CN106050229A.CN106194172A的破岩机，车体形成上下方向的中空区

域，松土器在中空区域内进行破岩作业，并能充分利用破岩机的重量获得较大的下切力。

[0003] 破岩机由于其结构特点，为了满足大多数运输条件，以行走为划分点，主要功能所

在的区域长度较长，往往位于拖车后部，拖车前部位置相对较小，破岩机另外一端通常会位

于拖车前方，位于前方的一端因此长度会被限制，造成两端长度差异较大，松土器在中空区

域内破岩机不动的情况下能破岩的区域为有效破岩区域，有效破岩区域面积通常小于中空

区域，有效破岩区域的中心点位于或靠近破岩机重心效果最佳，这时，在较短的一端设置配

重可以调节破岩机的重心，使有效破岩区域中心点位于或靠近破岩机重心，部分情况下受

破岩机总重量所限，配重重量也会受到限制，从而使有效破岩区域重心点难以位于或靠近

破岩机重心，使松土器不能充分利用破岩机重量获得较大的下切力。

发明内容

[0004] 本发明的目的是提供一种便于运输、近破岩机重心可调，工作时近破岩机重心与

有效破岩区域中心点接近，破岩效果好的边梁可伸缩的破岩机。

[0005] 本发明是这样实现的：

边梁可伸缩的破岩机，对称的右边梁10、左边梁6的前后端分别与前后连接梁3、2连接

构成上下中空的车体，后连接梁2上有控制室16，动力室17，后连接梁2的前端板与岩石臂11

连接，岩石臂11在车体中空区域内进行破岩作业，岩石臂11搭载有一个斗齿的松土器，松土

器由油缸驱动，车体两侧的左边梁6和右边梁10沿纵向设置有中空腔43，行走7长度方向沿

左边梁6和右边梁10纵向设置，中空腔43内设置有第1、2纵向伸缩块39，第1、2纵向伸缩块39

与中空腔滑动配合，第1、2纵向伸缩块39一端位于中空腔内，另一端位于中空腔外，左右边

梁有第1或/和第2纵向伸缩驱动装置40分别与第1、2纵向伸缩块39传动连接，驱动第1、2纵

向伸缩块39在中空腔体内伸缩，第1、2纵向伸缩块39位于中空腔外一端分别与配重22连接。

[0006] 第1、2横向伸缩筒38固定连接于纵向伸缩块39位于中空腔43外的一端，第1、2横向

伸缩块20分别与第1、2横向伸缩筒38滑动配合，第1、2横向伸缩块20一端位于第1、2横向伸

缩筒38内，另外一端位于第1、2横向伸缩筒38外，第1、2横向伸缩筒38有第1、2横向伸缩驱动

装置21分别与第1、2横向伸缩块20传动连接，驱动第1、2横向伸缩块20作伸缩运动，第1、2横

向伸缩块20外搭载有第1、2配重22。
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[0007] 配重22固定连接于纵向伸缩块39位于边梁腔体外的一端。

[0008] 所述横向伸缩驱动装置包括第1驱动器21和第1齿条23，第1齿条23固定连接于横

向伸缩块20，第1驱动器21固定连接于横向伸缩筒38，第1驱动器21为变速器，其动力输出齿

轮与第1齿条23配合带动横向伸缩块20相对于横向伸缩筒38作横向伸缩。

[0009] 所述纵向伸缩驱动装置40为油缸，油缸的一端铰接于左边梁6或/和右边梁10，另

一端铰接于纵向伸缩筒39。

[0010] 配重组件包括横向连接梁41和配重22，横向连接梁41一端固定连接于位于边梁6

的纵向伸缩块39，横向连接梁41另一端固定连接于位于边梁10的纵向伸缩块39，配重22固

定连接于横向连接梁41。

[0011] 所述纵向驱动装置40包括第2驱动器21和第2齿条23，第2驱动器21固定连接于左

边梁6或/和右边梁10，第2齿条23固定连接于纵向伸缩块39，第2驱动器21为变速器，其动力

输出齿轮与第2齿条23配合，驱动第2齿条23带动纵向伸缩块39相对于左边梁6或/和右边梁

10作伸缩。

[0012] 所述横向驱动装置为油缸，油缸的一端铰接于横向伸缩块20，另一端铰接于横向

伸缩筒38或横向连接梁41。

[0013] 本发明的有益效果如下：

一，本发明通过伸缩装置带动配重纵向伸缩，当破岩机车体长度受限时，可以通过收回

来避免配重对破岩机长度的影响，当作业且破岩机长度不受限时，可以伸出配重，在不增加

重量的情况下，使破岩机车体重心在有效破岩区域中心点或更靠近，边梁设置中空腔，使纵

向伸缩装置可在中空腔内伸缩，能充分利用边梁的空间位置，使破岩机结构更紧凑合理。

[0014] 二，破岩机重力可以分解为纵向和横向，沿车土两侧方向为纵向，沿前连接梁方向

为横向，横向伸缩装置带动配重横向伸缩，当车体宽度受限时，比如运输状态，缩回配重，避

免配重对破岩机宽度形成影响，当作业且宽度不受限时，伸出配重，使配重与车体的距离增

加，使车体横向重力范围加大，使有效破岩区域落入更靠近破岩机横向重力中心部位，使松

土器获得更大的横向重力。

[0015] 三，配重固定连接于纵向伸缩块位于边梁腔体外的一端，对岩层硬度相对不高的

岩层，这种结构能满足纵向重心调节需要，结构简单实用。

[0016] 四，纵向驱动装置和横向伸缩驱动装置包括驱动器和齿条，使结构简单可靠，是较

易实施的驱动形式之一。

[0017] 五，纵向驱动装置和横向伸缩驱动装置为油缸，使结构简单可靠，其空间位置也便

于油缸的安装，是较易实施的驱动形式之一。

[0018] 六，配重组件包括横向伸缩连接梁和配重，横向伸缩连接梁一端固定连接于位于

边梁的纵向伸缩块，横向伸缩连接梁另一端固定连接于位于边梁的纵向伸缩块，配重固定

连接于横向伸缩连接梁，这种结构主要应用于破岩机没有车体伸缩功能的重心调节，结构

相对简单的情况下也能实现配重纵向伸缩。

附图说明

[0019] 图1为有伸缩功能配重的破岩机整机图。

[0020] 图2为伸缩结构收完时的示意图。
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[0021] 图3为伸缩结构爆炸图。

[0022] 图4为无横向伸缩结构爆炸图。

[0023] 图5为有横向连接梁无横向伸缩结构爆炸图。

[0024] 3，前连接梁     6，边梁    7，行走     10，边梁   11，岩石臂    16，控制室    17，

动力部分    20，横向伸缩块    21，驱动器    22，配重    23，齿条    38，横向伸缩筒   

39，纵向伸缩筒    40，纵向伸缩驱动装置     41，横向连接梁    43，中空腔。

具体实施方式

[0025] 实施例1：

参照图1，破岩机，包括了动力部分17、控制室16，上下方向有中空区域的车体以及位于

中空区域内的岩石臂11，车体两侧设置有行走7，岩石臂11可以搭载使用一个斗齿的松土器

进行破岩作业，车体两侧边梁6和边梁10沿纵向设置有中空腔43，行走7长度方向沿边梁6和

边梁10纵向设置，腔体内设置有纵向伸缩块39，纵向伸缩块39与腔体滑动连接，纵向伸缩块

39一端位于腔体内，另一端位于腔体外，伸缩驱动装置40可驱动纵向伸缩块39在腔体内伸

缩，纵向伸缩块39位于腔体外一端连接有配重组件。

[0026] 配重组件包括横向伸缩筒38、横向伸缩块20、配重22及横向驱动装置，横向伸缩筒

38与纵向伸缩块39固定连接，横向伸缩块20一端位于横向伸缩筒38内，横向伸缩块20另一

端位于横向伸缩筒38外，横向伸缩块20与横向伸缩筒38滑动连接，横向伸缩驱动装置带动

横向伸缩块20作横向伸缩，横向伸缩块20位于横向伸缩筒（38）外的一端设置有配重22，横

向伸缩块20可相对于横向伸缩筒38作伸缩带动配重22作横向伸缩。

[0027] 横向伸缩驱动装置包括驱动器21和齿条23，齿条23固定连接于横向伸缩块20，驱

动器21固定连接于横向伸缩筒38，驱动器21可驱动齿条23带动横向伸缩块20相对于横向伸

缩筒38作横向伸缩。

[0028] 纵向伸缩驱动装置40为油缸，位于边梁6的油缸的一端铰接于边梁6，另一端铰接

于位于边梁6的纵向伸缩筒39，位于边梁10的油缸的一端铰接于边梁10，另一端铰接于位于

边梁10的纵向伸缩筒39。

[0029] 岩石臂11能搭载破锤粹锤和松土器进行破岩作业，针对相对硬度不高的岩层，搭

载松土器的使用效果最好。

[0030] 实施例2：

参阅图4，破岩机，包括了动力部分17、控制室16，上下方向有中空区域的车体以及位于

中空区域内的岩石臂11，车体两侧设置有行走7，岩石臂11可以搭载使用一个斗齿的松土器

进行破岩作业，车体两侧边梁6和边梁10沿纵向设置有中空腔43，行走7长度方向沿边梁6和

边梁10纵向设置，腔体内设置有纵向伸缩块39，纵向伸缩块39与腔体滑动连接，纵向伸缩块

39一端位于腔体内，另一端位于腔体外，伸缩驱动装置40可驱动纵向伸缩块39在腔体内伸

缩，纵向伸缩块39位于腔体外一端连接有配重组件。

[0031] 配重组件为配重22，配重22固定连接于纵向伸缩块39位于边梁腔体外的一端。

[0032] 纵向伸缩驱动装置40油缸，油缸的一端铰接于边梁6和边梁10，另一端铰接于纵向

伸缩筒39。

[0033] 该实施例没有横向配重伸缩功能，结构相对简单，但破岩机重心调节能力稍差，一
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般用于很少运输的固定式车体，如用于矿山作业的破岩机。

[0034] 实施例3：

破岩机，包括了动力部分17、控制室16，上下方向有中空区域的车体以及位于中空区域

内的岩石臂11，车体两侧设置有行走7，岩石臂11可以搭载使用一个斗齿的松土器进行破岩

作业，车体两侧边梁6和边梁10沿纵向设置有中空腔43，行走7长度方向沿边梁6和边梁10纵

向设置，腔体内设置有纵向伸缩块39，纵向伸缩块39腔体滑动连接，纵向伸缩块39一端位于

腔体内，另一端位于腔体外，伸缩驱动装置40可驱动纵向伸缩块39在腔体内伸缩，纵向伸缩

块39位于腔体外一端连接有配重组件。

[0035] 配重组件包括横向伸缩连接梁41和配重22，横向伸缩连接梁41一端固定连接于位

于边梁6的纵向伸缩块39，横向伸缩连接梁41另一端固定连接于位于边梁10的纵向伸缩块

39，配重22固定连接于横向伸缩连接梁41。

[0036] 该实施例没有横向配重伸缩功能。

[0037] 纵向伸缩驱动装置40为油缸，位于边梁6的油缸的一端铰接于边梁6，另一端铰接

于位于边梁6的纵向伸缩筒39，位于边梁10的油缸的一端铰接于边梁10，另一端铰接于位于

边梁10的纵向伸缩筒39。

[0038] 实施例4：

破岩机，包括了动力部分17、.控制室16，上下方向有中空区域的车体以及位于中空区

域内的岩石臂11，车体两侧设置有行走7，岩石臂11可以搭载使用一个斗齿的松土器进行破

岩作业，车体两侧边梁6和边梁10沿纵向设置有中空腔43，行走7长度方向沿边梁6和边梁10

纵向设置，腔体内设置有纵向伸缩块39，纵向伸缩块39与腔体滑动连接，纵向伸缩块39一端

位于腔体内，另一端位于腔体外，伸缩驱动装置40可驱动纵向伸缩块在腔体内伸缩，纵向伸

缩块位于腔体外一端连接有配重组件。

[0039] 配重组件包括横向伸缩筒38、横向伸缩块20、配重22及横向驱动装置，横向伸缩筒

38与纵向伸缩块39固定连接，横向伸缩块20一端位于横向伸缩筒38内，横向伸缩块20另一

端位于横向伸缩筒38外，横向伸缩块20与横向伸缩筒38滑动连接，横向伸缩驱动装置带动

横向伸缩块作横向伸缩，横向伸缩块位于横向伸缩筒外的一端设置有配重22，横向伸缩块

可相对于横向伸缩筒作伸缩带动配重作横向伸缩。

[0040] 纵向伸缩驱动装置包括驱动器21和齿条23，齿条23分别固定连接于位于边梁6和

边梁10的纵向伸缩块39，驱动器21固定连接于边梁6和边梁10，驱动器21可驱动齿条23带动

纵向伸缩块39相对于边梁6和边梁10作纵向伸缩。

[0041] 横向伸缩驱动装置为油缸，油缸的一端铰接于边梁6，另一端铰接于横向伸缩筒

38，另一端铰接于横向伸缩块20。
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