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(54) 实用新型名称

三维运输系统

(57) 摘要

本实用新型公开一种三维运输系统，包括运

输车（1），其特征在于：所述的运输车（1）包括主

动轮（2）和被动轮（3），运输车（1）的下方设置有

与主动轮（2）与被动轮（3）相配的轨道（4），与主

动轮（2）通过减速箱（5）相连的行走电机（6）设置

在运输车（1）上，在运输车（1）上还设置有横移装

置（7），横移装置（7）的工作方向与运输车（1）的

运动方向相互垂直，在横移装置（7）的工作端设

置有横移辊排（8），横移辊排（8）的运动方向与运

输车（1）的运动方向相互垂直，在横移辊排（8）上

还设置有顶升装置（9）。它具有结构简单，设计巧

妙，可以在支撑重物的同时，带动其上的重物做较

长距离移动等优点。

(51)Int.Cl.

(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利
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1. 一种三维运输系统，包括运输车（1），其特征在于：所述的运输车（1）包括主动轮

（2）和被动轮（3），运输车（1）的下方设置有与主动轮（2）与被动轮（3）相配的轨道（4），与

主动轮（2）通过减速箱（5）相连的行走电机（6）设置在运输车（1）上，在运输车（1）上还设

置有横移装置（7），横移装置（7）的工作方向与运输车（1）的运动方向相互垂直，在横移装

置（7）的工作端设置有横移辊排（8），横移辊排（8）的运动方向与运输车（1）的运动方向相

互垂直，在横移辊排（8）上还设置有顶升装置（9）。

2.根据权利要求 1所述的三维运输系统，其特征在于：所述的运输车（1）上设置有卷筒

（10），卷筒（10）通过传动副与被动轮（3）连接。

3.根据权利要求 2所述的三维运输系统，其特征在于：所述的横移装置（7）和顶升装置

（9）为液压缸。

4.根据权利要求 2所述的三维运输系统，其特征在于：所述的横移装置（7）和顶升装置

（9）为气缸。
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三维运输系统

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种运输系统，尤其是一种可以在支撑重物的同时，带动重物做

较长距离三维空间移动的三维运输系统。

背景技术

[0002] 在工业生产活动中，尤其是在大型船舶的制造过程中，往往需要将质量较大的船

体利用可以实现三维空间位置调整的装置进行调整，而由于传统的三维空间支撑装置结构

上的限制，导致这种调整的幅度较小，且操作较为复杂，无法实现大幅度、长距离的位置调

整。基于这个原因，现在需要一种能够解决上述问题的，在对重物进行支撑的同时，还可以

做长距离、大跨度三维空间位置调整的新型装置。

发明内容

[0003] 本实用新型是为了解决现有技术所存在的上述不足，提出一种结构简单，设计巧

妙，可以在支撑重物的同时，带动其上的重物做较长距离移动的三维运输系统。

[0004] 本实用新型的具体解决方案是：一种三维运输系统，包括运输车 1，其特征在于：

所述的运输车 1包括主动轮 2和被动轮 3，运输车 1的下方设置有与主动轮 2与被动轮 3相

配的轨道 4，与主动轮 2通过减速箱 5相连的行走电机 6设置在运输车 1上，在运输车 1上

还设置有横移装置 7，横移装置 7的工作方向与运输车 1的运动方向相互垂直，在横移装置

7 的工作端设置有横移辊排 8，横移辊排 8 的运动方向与运输车 1 的运动方向相互垂直，在

横移辊排 8上还设置有顶升装置 9。

[0005] 所述的运输车 1上设置有卷筒 10，卷筒 10通过传动副与被动轮 3连接。

[0006] 所述的横移装置 7和顶升装置 9为液压缸。

[0007] 所述的横移装置 7和顶升装置 9为气缸。

[0008] 本实用新型同现有技术相比，具有如下优点：

[0009] 本种结构形式的三维运输系统，其结构简单，设计独特，构思巧妙，他它创造性地

将传统的三维定位车与轨道运输车辆有机地结合为一体结构，使该装置在支撑重物的同

时，不仅可以进行三维空间位置上的调整，而且还可以带动其上的重物做较长距离的移动，

极大的方便了使用者。而且他的制作工艺简单，成本低廉，因此可以说这种三维运输系统在

解决了传统的三维定位车固有问题的基础上，还具有多种优点，尤其适用于各种大型设备

的定位与输送，具备了广泛的市场前景。

附图说明

[0010] 图 1是本实用新型实施例的结构示意图。

具体实施方式

[0011] 下面将结合附图说明本实用新型的具体实施方式。如图 1 所示：一种三维运输系
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统，包括运输车 1，所属的运输车 1包括主动轮 2和被动轮 3，在运输车 1的下方铺设有与主

动轮 2 和被动轮 3 相配的轨道 4，在运输车 1 上设置有行走电机 6，行走电机 6 的输出轴通

过减速箱 5驱动主动轮 2转动，在运输车 1上设置有横移装置 7，横移装置 7的工作端与横

移辊排 8 连接，即横移装置 7 工作时，会推动横移辊排 8 动作，且横移辊排 8 的运动方向与

运输车 1 的运动方向相互垂直；横移装置 7 可以是液压油缸、气缸、涡轮蜗杆或其他可以实

现直线运动的装置；在横移辊排 8上还设置有顶升装置 9，用于支撑重物；同样，顶升装置 9

也可以是液压油缸、气缸、涡轮蜗杆或其他可以实现直线运动的装置；

[0012] 在运输车 1上还设置有卷筒 10，卷筒 10通过传动副与被动轮 3连接。

[0013] 本实用新型实施例的三维运输系统的工作过程如下：顶升装置 9 工作，其工作端

向上升起，将重物托起后固定，当需要使重物在三维空间上移动时，行走电机 6 工作，通过

减速箱 5带动主动轮 2转动，运输车 1在主动轮 2的带动下在轨道 4上运动；横移装置 7推

动横移辊排 8 动作，带动横移辊排 8 上的顶升装置 9 和重物做横向的运动；顶升装置 9 工

作，带动重物作纵向的运动；

[0014] 通过上述三个动作的合成，实现对重物的三维空间位置调整，并且由于运输车 1

下方轨道 4的存在，它还具备了长距离、大跨度移动重物的功能。

[0015] 根据实际情况，横移装置 7和顶升装置 9选用液压油缸效果最好，而在运输车 1行

进的同时，被动轮 3 随之转动，并通过传动副带动卷筒 10 转动，卷筒 10 上缠绕着为液压站

和运输车上各种装置提供电能的电缆。
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图 1
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