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(57)摘要

一种便携式电子装置解锁方法，包括：感测

步骤：电子罗盘持续感测便携式电子装置的移动

方向和旋转方式；获取步骤：获取移动方向和旋

转方式，存入存储器；完成判断步骤：若移动方向

或旋转方式在预设时间内有变化，表示操作还在

进行，返回感测步骤，若都无变化，表示操作完

成，进入解锁判断步骤；解锁判断步骤：若存储器

中存储的移动方向和旋转方式与预设解锁操作

的移动方向和旋转方式不一致，则判定本次操作

不符合解锁条件，流程结束，若一致则判定符合

解锁条件，进入解锁步骤；解锁步骤：对便携式电

子装置执行解锁操作。本发明还提供一种便携式

电子装置解锁系统。利用本发明可以通过简单的

操作灵敏地控制便携式电子装置的解锁功能。
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1.一种便携式电子装置解锁系统，其特征在于，该便携式电子装置配备有电子罗盘，该

系统包括：

设置模块，用于预设解锁操作的移动方向和旋转方式，以及一个预设时间；

获取模块，用于从电子罗盘获取所感测到的便携式电子装置的移动方向和旋转方式，

存入存储器中，所述旋转方式包括旋转方向和角度；

发送模块，用于将获取的便携式电子装置的移动方向和旋转方式显示在显示屏上；

完成判断模块，用于判断存储器中所存储的移动方向和旋转方式在预设时间内是否有

变化，以判断本次移动和旋转操作是否完成，若存储器中所存储的移动方向或旋转方式在

该预设时间内还有变化，则表示本次移动和旋转操作还在进行中，若存储器中所存储的移

动方向和旋转方式在预设时间内都无变化，则表示本次移动和旋转操作完成；

解锁判断模块，用于当上述判断结果为存储器中所存储的移动方向和旋转方式在预设

时间内都没有变化时，将该存储器中存储的移动方向和旋转方式与存储器中预设的解锁操

作的移动方向和旋转方式进行比较，若比较结果为该存储的移动方向和旋转方式与预设的

解锁操作的移动方向和旋转方式一致，则判定本次移动和旋转操作符合解锁条件，若不一

致，则判定本次移动和旋转操作不符合解锁条件；及

解锁模块，用于当本次移动和旋转操作符合解锁条件时，执行解锁操作。

2.如权利要求1所述的便携式电子装置解锁系统，其特征在于，所述设置模块通过下述

步骤设置解锁操作的移动方向和旋转方式：

以一定的方式移动并同时旋转便携式电子装置；

电子罗盘感测便携式电子装置的移动方向和旋转方式；及

将感测到的该移动方向和旋转方式存入存储器中。

3.如权利要求1所述的便携式电子装置解锁系统，其特征在于，所述解锁包括解开屏幕

锁、键盘锁或加密文件。

4.如权利要求1所述的便携式电子装置解锁系统，其特征在于，所述执行解锁操作是指

所述解锁模块向处理器发送解锁命令，由所述处理器根据该解锁命令对便携式电子装置进

行解锁。

5.一种便携式电子装置解锁方法，其特征在于，该便携式电子装置配备有电子罗盘，该

方法包括以下步骤：

感测步骤：电子罗盘持续感测便携式电子装置的移动方向和旋转方式；

获取步骤：获取所感测到的该便携式电子装置的移动方向和旋转方式，存入存储器中，

所述旋转方式包括旋转方向和角度；

发送步骤：将获取的便携式电子装置的移动方向和旋转方式显示在显示屏上；

完成判断步骤：判断存储器中所存储的移动方向和旋转方式在预设时间内是否有变

化，以判断本次移动和旋转操作是否完成，若存储器中所存储的移动方向或旋转方式在该

预设时间内还有变化，则表示本次移动和旋转操作还在进行中，返回感测步骤，若存储器中

所存储的移动方向和旋转方式在预设时间内都无变化，则表示本次移动和旋转操作完成，

进入解锁判断步骤；

解锁判断步骤：将存储器中存储的移动方向和旋转方式与存储器中预设的解锁操作的

移动方向和旋转方式进行比较，若比较结果为该存储的移动方向和旋转方式与预设的解锁

权　利　要　求　书 1/2 页

2

CN 102385472 B

2



操作的移动方向和旋转方式不一致，则判定本次移动和旋转操作不符合解锁条件，流程结

束，若比较结果为该存储的移动方向和旋转方式与预设的解锁操作的移动方向和旋转方式

一致，则判定本次移动和旋转操作符合解锁条件，进入解锁步骤；及

解锁步骤：对便携式电子装置执行解锁操作。

6.如权利要求5所述的便携式电子装置解锁方法，其特征在于，该方法还包括设置步

骤:预设所述解锁操作的移动方向和旋转方式，以及所述预设时间。

7.如权利要求6所述的便携式电子装置解锁方法，其特征在于，预设所述解锁操作的移

动方向和旋转方式包括步骤：

以一定的方式移动并同时旋转便携式电子装置；

电子罗盘感测便携式电子装置的移动方向和旋转方式；及

将感测到的该移动方向和旋转方式存入存储器中。

8.如权利要求5所述的便携式电子装置解锁方法，其特征在于，所述的解锁步骤包括:

向处理器发送解锁命令，由所述处理器根据该解锁命令对便携式电子装置进行解锁，该解

锁包括解开屏幕锁、键盘锁或加密文件。
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便携式电子装置解锁系统及方法

技术领域

[0001] 本发明涉及一种电子装置解锁系统及方法，尤其是一种便携式电子装置解锁系统

及方法。

背景技术

[0002] 目前，市面上流行的便携式电子装置，如手机，MP4，掌上电脑等，一般都有所谓的

屏幕锁或键盘锁，用于避免一些不必要的错误操作，有些便携式电子装置还带有密码锁，用

于防止他人非法查看其中的文件资料。常用的解锁方法有单一按键解锁、组合按键解锁、触

摸屏点击解锁、拖动触摸屏划条解锁、输入指定密码解锁等。因密码通常是复杂的数字组

合，可能会被使用者遗忘，给使用者自己也带来不便。而随着触摸屏的广泛使用，便携式电

子装置的触摸式解锁应用更加广阔，按键解锁则逐渐被淡化。

[0003] 触摸式解锁需要点击触摸屏进行相应的操作，该方式简单方便。但是触摸操作过

于频繁容易造成屏幕的刮伤，此外，若触控面板使用时间过久没有进行校正，则容易导致灵

敏度不够，解锁反应迟钝。

发明内容

[0004] 鉴于以上内容，有必要提供一种便携式电子装置解锁系统，可以通过简单方便的

操作灵敏地控制便携式电子装置的解锁功能，又不会伤害屏幕。

[0005] 还有必要提供一种便携式电子装置解锁方法，可以通过简单方便的操作灵敏地控

制便携式电子装置的解锁功能，又不会伤害屏幕。

[0006] 一种便携式电子装置解锁系统，该便携式电子装置配备有电子罗盘，该系统包括：

设置模块，用于预设解锁操作的移动方向和旋转方式，以及一个预设时间；获取模块，用于

从电子罗盘获取所感测到的便携式电子装置的移动方向和旋转方式，存入存储器中；完成

判断模块，用于判断存储器中所存储的移动方向和旋转方式在预设时间内是否有变化，以

判断本次移动和旋转操作是否完成，若存储器中所存储的移动方向或旋转方式在该预设时

间内还有变化，则表示本次移动和旋转操作还在进行中，若存储器中所存储的移动方向和

旋转方式在预设时间内都无变化，则表示本次移动和旋转操作完成；解锁判断模块，用于当

上述判断结果为存储器中所存储的移动方向和旋转方式在预设时间内都没有变化时，将该

存储器中存储的移动方向和旋转方式与存储器中预设的解锁操作的移动方向和旋转方式

进行比较，若比较结果为该存储的移动方向和旋转方式与预设的解锁操作的移动方向和旋

转方式一致，则判定本次移动和旋转操作符合解锁条件，若不一致，则判定本次移动和旋转

操作不符合解锁条件；及解锁模块，用于当本次移动和旋转操作符合解锁条件时，执行解锁

操作。

[0007] 一种便携式电子装置解锁方法，该便携式电子装置配备有电子罗盘，该方法包括

以下步骤：感测步骤：电子罗盘持续感测便携式电子装置的移动方向和旋转方式；获取步

骤：获取所感测到的该便携式电子装置的移动方向和旋转方式，存入存储器中；完成判断步
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骤：判断存储器中所存储的移动方向和旋转方式在预设时间内是否有变化，以判断本次移

动和旋转操作是否完成，若存储器中所存储的移动方向或旋转方式在该预设时间内还有变

化，则表示本次移动和旋转操作还在进行中，返回感测步骤，若存储器中所存储的移动方向

和旋转方式在预设时间内都无变化，则表示本次移动和旋转操作完成，进入解锁判断步骤；

解锁判断步骤：将存储器中存储的移动方向和旋转方式与存储器中预设的解锁操作的移动

方向和旋转方式进行比较，若比较结果为该存储的移动方向和旋转方式与预设的解锁操作

的移动方向和旋转方式不一致，则判定本次移动和旋转操作不符合解锁条件，流程结束，若

比较结果为该存储的移动方向和旋转方式与预设的解锁操作的移动方向和旋转方式一致，

则判定本次移动和旋转操作符合解锁条件，进入解锁步骤；及解锁步骤：对便携式电子装置

执行解锁操作。

[0008] 相较于现有技术，所述便携式电子装置解锁系统及方法，通过电子罗盘感测便携

式电子装置的移动方向和旋转方式来实现对便携式电子装置的解锁操作，该方法可以灵敏

地控制便携式电子装置的解锁功能，又不会伤害屏幕。

附图说明

[0009] 图1是本发明便携式电子装置解锁系统较佳实施例的运行环境图。

[0010] 图2是图1中解锁系统10的功能模块图。

[0011] 图3是本发明便携式电子装置解锁方法较佳实施例的流程图。

[0012] 图4是便携式电子装置解锁操作的一个实例。

[0013] 主要元件符号说明

[0014]

  便携式电子装置   1

  解锁系统   10

  电子罗盘   11

  处理器   12

  存储器   13

  显示屏   14

  设置模块   101

  获取模块   102

  发送模块   103

  完成判断模块   104

  解锁判断模块   105

  解锁模块   106

具体实施方式

[0015] 参阅图1所示，是本发明便携式电子装置解锁系统较佳实施例的运行环境图。

[0016] 在本实施例中，该便携式电子装置1包括解锁系统10、电子罗盘11(E-compass)、处

理器12、存储器13和显示屏14。所述解锁系统10预先设置解锁操作的移动方向和旋转方式，

存入存储器13中。该旋转方式包括旋转方向和角度。
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[0017] 所述电子罗盘11可以感测到地球磁场的南北极，并通过内置的微处理器计算自身

与地球磁场北极的夹角。当移动或旋转便携式电子装置1时，电子罗盘11可以持续感测到自

身与地球磁场北极的夹角变化，从而可以测得所附载体便携式电子装置1的移动方向和旋

转方式。

[0018] 所述解锁系统10可从电子罗盘11获得该感测到的移动方向和旋转方式，并控制处

理器12将该移动方向和旋转方式显示在显示屏14上，便于用户从显示屏14上了解便携式电

子装置1的移动方向和旋转方式，并根据显示的该移动方向和旋转方式对便携式电子装置1

的移动和旋转操作进行进一步调节，以符合解锁条件，该解锁条件是指便携式电子装置1的

移动方向和旋转方式与预先设置的解锁操作的移动方向和旋转方式一致。例如，解锁操作

的移动方向和旋转方式是：在便携式电子装置1向北移动的同时使便携式电子装置1在其显

示屏14所在的平面上顺时针旋转45度。而实际情况是，用户使便携式电子装置1移动并且旋

转的过程中，显示屏14上显示当前便携式电子装置1正在向北移动，但在显示屏14所在平面

上仅顺时针旋转了30度，用户可根据这一显示数据，在使便携式电子装置1向北移动的过程

中，使其在显示屏14所在平面上继续顺时针旋转，直至该显示屏14上显示对便携式电子装

置1已顺时针旋转45度。

[0019] 所述解锁系统10还用于控制该处理器12对便携式电子装置1进行解锁操作。其中，

本实施例中的解锁包括解开屏幕锁、键盘锁或加密文件。

[0020] 参阅图2所示，是图1中解锁系统10的功能模块图。该解锁系统10包括设置模块

101、获取模块102、发送模块103、完成判断模块104、解锁判断模块105以及解锁模块106。

[0021] 设置模块101用于预设解锁操作的移动方向和旋转方式，便携式电子装置1的移动

方向和旋转方式与该预设解锁操作的移动方向和旋转方式一致即为解锁条件。该预设的方

法可以被理解为，用户使便携式电子装置1向一定的方向移动，同时以一定的方式进行旋

转，电子罗盘11持续感测到便携式电子装置1的移动方向和旋转方式。设置模块101将本次

移动和旋转操作每一时刻的移动方向和旋转方式存入存储器13中，作为预设的解锁操作的

移动方向和旋转方式。在本较佳实施例中，所预设的解锁操作的移动方向和旋转方式可如

图4所示，便携式电子装置1向北运动，同时在其显示屏14所在平面上顺时针旋转45度。在其

他实施例中，用户还可以根据自己的喜好或习惯预设解锁操作的移动方向和旋转方式。

[0022] 所述设置模块101还用于设置一个预设时间，该预设时间可作为实际移动和旋转

操作时判断该操作是否完成的依据。例如，该预设时间为0.5秒。

[0023] 当用户需要对便携式电子装置1进行解锁时，移动并同时旋转该便携式电子装置

1，电子罗盘11持续感测该便携式电子装置1的移动方向和旋转方式，获取模块102从电子罗

盘11获取所感测到的该便携式电子装置1的移动方向和旋转方式，存入存储器13中。

[0024] 发送模块103用于根据获得的移动方向和旋转方式发送显示命令至处理器12，处

理器12根据该显示命令控制显示屏14显示该移动方向和旋转方式。

[0025] 完成判断模块104用于判断存储器13中所存储的移动方向和旋转方式在预设时间

内是否有变化，以判断本次移动和旋转操作是否完成。在本较佳实施例中，若存储器13中所

存储的移动方向和旋转方式在所述预设时间内都无变化，则表示本次移动和旋转操作完

成，若存储器13中所存储的移动方向或旋转方式在该预设时间内还有变化，则表示该移动

和旋转操作还在进行中。其中，所述预设时间内是指当前时间向前推一个预设时间所形成

说　明　书 3/5 页

6

CN 102385472 B

6



的时间段。

[0026] 例如，所设置的预设时间为0.5秒，完成判断模块104判断本次移动和旋转操作在

当前时间向前推0.5秒的时间段内是否有变化，如当前时间为9点40分40秒，则判断是否变

化的时间段(即所述预设时间内)是指9点40分39.5秒到9点40分40秒间的时间。

[0027] 在其他实施例中，完成判断模块104也可以通过其他的方法判断本次移动和旋转

操作是否完成。

[0028] 解锁判断模块105用于判断已完成的本次移动和旋转操作是否符合解锁条件。具

体而言，由于获取模块102会持续将本次移动和旋转操作中电子罗盘11所感测到的移动方

向和旋转方式存入存储器13中，相当于存储器13中存有本次移动和旋转操作过程中，便携

式电子装置1的运动轨迹。因此，解锁判断模块105通过将存储器13中存储的移动方向和旋

转方式与存储器13中预设的解锁操作的移动方向和旋转方式进行比较，来判断本次移动和

旋转操作是否符合解锁条件。

[0029] 当本次移动和旋转操作的移动方向和旋转方式与预设的解锁操作的移动方向和

旋转方式一致时，解锁判断模块105判定本次移动和旋转操作符合解锁条件并触发解锁模

块106向处理器12发送解锁命令，处理器12根据该解锁命令对便携式电子装置1进行解锁。

[0030] 参阅图3所示，是本发明便携式电子装置解锁方法较佳实施例的流程图。当便携式

电子装置1的键盘、屏幕或加密文件处于锁定状态时，电子罗盘11即感测该便携式电子装置

1的移动方向和旋转方式以判断是否要解锁。具体方法如下步骤所述。

[0031] 步骤S100，电子罗盘11持续感测便携式电子装置1的移动方向和旋转方式。

[0032] 步骤S102，获取模块102从电子罗盘11获取所感测到的该便携式电子装置1的移动

方向和旋转方式，存入存储器13中。

[0033] 步骤S104，发送模块103根据获取的便携式电子装置1的移动方向和旋转方式发送

显示命令至处理器12，处理器12根据该显示命令控制显示屏14显示便携式电子装置1的移

动方向和旋转方式。

[0034] 步骤S106，完成判断模块104判断存储器13中所存储的移动方向和旋转方式在预

设时间内是否有变化，以判断本次移动和旋转操作是否完成。在本较佳实施例中，若存储器

13中所存储的移动方向和旋转方式在所述预设时间内都无变化，则表示本次移动和旋转操

作完成，流程进入步骤S108，如果存储器13中所存储的移动方向或旋转方式在该预设时间

内还有变化，则表示该移动和旋转操作还在进行中，流程返回步骤S100。

[0035] 步骤S108，解锁判断模块105判断本次移动和旋转操作是否符合解锁条件。具体而

言，解锁判断模块105将存储器13中存储的移动方向和旋转方式与存储器13中预设的解锁

操作的移动方向和旋转方式进行比较，若比较结果为该存储的移动方向和旋转方式与预设

的解锁操作的移动方向和旋转方式不一致，则解锁判断模块105判定本次移动和旋转操作

不符合解锁条件，流程结束，若比较结果为该存储的移动方向和旋转方式与预设的解锁操

作的移动方向和旋转方式一致，则解锁判断模块105判定本次移动和旋转操作符合解锁条

件，流程进入步骤S110。

[0036] 步骤S110，解锁模块106向处理器12发送解锁命令，处理器12根据该解锁命令对便

携式电子装置1进行解锁。

[0037] 以上实施例仅用以说明本发明的技术方案而非限制，尽管参照较佳实施例对本发
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明进行了详细说明，本领域的普通技术人员应当理解，可以对本发明的技术方案进行修改

或等同替换，而不脱离本发明技术方案的精神和范围。
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