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(57)摘要

本实用新型涉及一种智能导盲棒，包括设置

在伸缩直杆底部的小轮、设置在小轮内部用于驱

动小轮运动的电机、设置在伸缩直杆上的超声波

测距单元、导航单元、与导航单元连接的语音提

示单元以及设置在伸缩直杆内部用于提供电能

的蓄电池，所述电机、超声波测距单元、导航单元

及语音提示单元均与蓄电池连接，所述导盲棒设

有用于控制电机开闭的控制器，所述控制器与超

声波测距单元连接。与现有技术相比，本实用新

型适合盲人进行方便行走，也能引导盲人进行各

种现代科学技术运用等。
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1.一种智能导盲棒，该导盲棒包括一根伸缩直杆以及设置在伸缩直杆顶部的扶手，其

特征在于，所述的导盲棒包括设置在伸缩直杆底部的小轮、设置在小轮内部用于驱动小轮

运动的电机、设置在伸缩直杆上的超声波测距单元、导航单元、与导航单元连接的语音提示

单元以及设置在伸缩直杆内部用于提供电能的蓄电池，所述电机、超声波测距单元、导航单

元及语音提示单元均与蓄电池连接，所述导盲棒设有用于控制电机开闭的控制器，所述控

制器与超声波测距单元连接。

2.根据权利要求1所述的一种智能导盲棒，其特征在于，所述的小轮的两侧通过固定支

架与伸缩直杆的底部连接，所述固定支架呈V字形，其上部与伸缩直杆的底部连接，其下部

设有一根转轴穿过小轮的中心，且转轴与设置在小轮内部的电机连接。

3.根据权利要求1所述的一种智能导盲棒，其特征在于，所述的伸缩直杆表面设有光伏

板，所述光伏板与蓄电池连接。

4.根据权利要求1所述的一种智能导盲棒，其特征在于，所述的伸缩直杆包括下部的细

杆、套设在细杆顶端的粗杆，所述细杆的顶端两侧分别通过弹簧连接一个圆珠，所述粗杆底

部的内壁设有向外凸起的与圆珠相匹配的凹槽。

5.根据权利要求1所述的一种智能导盲棒，其特征在于，所述的导盲棒上设有与蓄电池

连接的警报装置，所述扶手上设有用于开启警报装置的按钮。

6.根据权利要求1所述的一种智能导盲棒，其特征在于，所述的扶手上设有电子屏，所

述电子屏与蓄电池连接，且该电子屏开启时显示支付二维码，所述扶手上设有用于开启电

子屏的指纹锁。
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一种智能导盲棒

技术领域

[0001] 本实用新型涉及导盲技术领域，具体涉及一种智能导盲棒。

背景技术

[0002] 据统计，残疾人中有20％是视力残疾，世界卫生组织统计，全球有4000万至4500万

的盲人，低视力人群是盲人的3倍，约1.4亿人，我国曾在上世纪80年代做过视力残疾带调

查，结果显示，当时我国有1300万人视力残疾，其中550万为盲人，而且以每年45万人往上增

长。

[0003] 人类获取外界信息主要是通过视觉来实现的，因为无法看到外界的景象，给盲人

的出行带来了极大的不便。

[0004] 为了解决盲人出行的问题，很多盲人使用导盲工具来感知道路情况，常用的导盲

工具有导盲棒和导盲犬。普通的折叠便携式导盲棒，它仅仅只能够起到一个人为的探路作

用，顶多就是可折叠方便携带。这和传统的盲人用木棒探路是同样的方式，并没有让现代智

能化科技融入其中，实际导盲效果在如今四处车水马龙的日常出行中并没有什么优势可

言，因为它无法在过马路的时候帮助你判断当前红绿灯交通状况，它也无法帮你规划路线，

无法带你去到你想去的地方，只能通过人的大脑记忆和问路的方式来出行。然而导盲犬虽

然在通过专业的训练以后，能够帮助盲人判断当前交通状况来决定是走是停，但是，对于目

前我国那么多的盲人来说，导盲犬的数量实在是远远不够。每一只导盲犬在上任之前都需

要专业的训练基地进行培训，培训周期长，而且每只狗狗都有自己的寿命，不可能一只狗为

一个盲人服务一辈子。国内专业的导盲犬训练基地实在是少之又少。所以，让每一个盲人都

有一只属于自己的训练有素的导盲犬，我们认为是不现实的。

[0005] 而随着我国城镇化进度快速发展，城市道路环境日趋复杂。传统导盲杖和数量极

少的导盲犬已经远远不能满足盲人的出行需求，于是盲人迫切需要一种“智能导盲杖”进入

他们的生活。

实用新型内容

[0006] 本实用新型的目的就是为了克服上述现有技术存在的缺陷而提供一种多功能的

智能导盲棒。

[0007] 本实用新型的目的可以通过以下技术方案来实现：一种智能导盲棒，该导盲棒包

括一根伸缩直杆以及设置在伸缩直杆顶部的扶手，所述的导盲棒包括设置在伸缩直杆底部

的小轮、设置在小轮内部用于驱动小轮运动的电机、设置在伸缩直杆上的超声波测距单元、

导航单元、与导航单元连接的语音提示单元以及设置在伸缩直杆内部用于提供电能的蓄电

池，所述电机、超声波测距单元、导航单元及语音提示单元均与蓄电池连接，所述导盲棒设

有用于控制电机开闭的控制器，所述控制器与超声波测距单元连接。本实用新型中的小轮

只能沿着向前的方向滚动，正常行走时，小轮在电机的带动下滚动，从而引导盲人直线前

进，就像导盲犬引导盲人走路一个道理。当导航单元检测到需要转弯时，发出信号给语音提
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示单元，语音提示单元将需要转弯的信息高速盲人；当前进中遇到障碍物，超声波测距单元

会发出信号给控制器，控制器控制电机停止运动，从而使得小轮也停止滚动，体型盲人前方

有障碍物，无法前行。

[0008] 所述的小轮的两侧通过固定支架与伸缩直杆的底部连接，所述固定支架呈V字形，

其上部与伸缩直杆的底部连接，其下部设有一根转轴穿过小轮的中心，且转轴与设置在小

轮内部的电机连接。

[0009] 所述的伸缩直杆表面设有光伏板，所述光伏板与蓄电池连接。通过光伏板给蓄电

池提供能量，更加节能环保。

[0010] 所述的伸缩杆包括下部的细杆、套设在细杆顶端的粗杆，所述细杆的顶端两侧分

别通过弹簧连接一个圆珠，所述粗杆底部的内壁设有向外凸起且与圆珠相匹配的凹槽。设

置伸缩直杆，是考虑到每个人身高不同，所以采用一段能伸缩的杆来增加导盲棒的适应性，

当用力拉动或推动粗杆和细杆时，直弹簧会稍稍弯曲，圆珠从凹槽中滑出，粗杆和细杆发生

移动，当距离合适时，圆珠会进入最近的一个凹槽中，并通过弹簧压接在凹槽中，粗杆和细

杆固定。

[0011] 所述的导盲棒上设有与蓄电池连接的警报装置，所述扶手上设有用于开启警报装

置的按钮，当盲人遇到特殊情况时，按下按钮，警报装置与蓄电池的连接电路接通，警报装

置发出警报，向身边的人求助。

[0012] 所述的扶手上设有电子屏，所述电子屏与蓄电池连接，且该电子屏开启时显示支

付二维码，所述扶手上设有用于开启电子屏的指纹锁，为了方便盲人的电子支付，设置了电

子屏，当需要支付时，盲人的手指移动至指纹锁上，解锁开启电子屏，显示支付二维码，商家

扫描该支付二维码，完成支付。进一步，商家扫描完支付二维码时，语音提示单元提示待付

的金额，若金额准确，盲人再扫描一次指纹锁，完成支付，若金额不准确，盲人可以拒绝扫描

指纹，支付失败。

[0013] 进一步地，该语音提示单元可以与蓝牙等无线设备连接，通过无线传输的方式将

信号传递至盲人的耳机中。

[0014] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果体现在以下几方面：

[0015] (1)通过导航单元和超声波测距单元，可以自动识别路径和障碍，然后通过小轮和

语音提示单元告知盲人，实现自动化的导盲功能；

[0016] (2)适用于各种身高的盲人，适用性强；

[0017] (3)通过设置警报装置，可以方便盲人向周围行人求助；

[0018] (4)方便盲人完成电子支付。

附图说明

[0019] 图1为本实用新型的导盲棒的主视结构示意图；

[0020] 图2为本实用新型的导盲棒的侧视结构示意图；

[0021] 图3为本实用新型中小轮与伸缩直杆的连接示意图；

[0022] 图4为本实用新型伸缩直杆的工作原理示意图；

[0023] 图5为本实用新型内部各功能模块的连接示意图。

[0024] 其中，1为按钮，2为电子屏，3为超声波测距单元，4为伸缩直杆，5为光伏板，6为小
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轮，7为指纹锁，8为扶手，9为细杆，10为粗杆，11为电机，12为转轴，13为固定支架，14为弹

簧，15为圆柱，16为凹槽。

具体实施方式

[0025] 下面对本实用新型的实施例作详细说明，本实施例在以本实用新型技术方案为前

提下进行实施，给出了详细的实施方式和具体的操作过程，但本实用新型的保护范围不限

于下述的实施例。

[0026] 实施例1

[0027] 一种智能导盲棒，其结构如图1、图2所示，包括一根伸缩直杆4以及设置在伸缩直

杆4顶部的扶手8，导盲棒包括设置在伸缩直杆4底部的小轮6、设置在小轮6内部用于驱动小

轮6运动的电机11、设置在伸缩直杆4上的超声波测距单元3、导航单元、与导航单元连接的

语音提示单元以及设置在伸缩直杆4内部用于提供电能的蓄电池，伸缩直杆4表面设有光伏

板5，扶手8伤设有按钮1、电子屏1以及指纹锁7，小轮6的两侧通过固定支架13与伸缩直杆4

的底部连接，固定支架13呈V字形，其上部与伸缩直杆4的底部连接，其下部设有一根转轴12

穿过小轮6的中心，且转轴12与设置在小轮6内部的电机11连接，如图3所示。

[0028] 其中，伸缩杆的结构如图4所示，包括下部的细杆9、套设在细杆9顶端的粗杆10，细

杆9的顶端两侧分别通过弹簧14连接一个圆珠15，粗杆10底部的内壁设有向外凸起且与圆

珠15相匹配的凹槽15。设置伸缩直杆4，是考虑到每个人身高不同，所以采用一段能伸缩的

杆来增加导盲棒的适应性，当用力拉动或推动粗杆10和细杆9时，直弹簧14会稍稍弯曲，圆

珠15从凹槽15中滑出，粗杆10和细杆9发生移动，当距离合适时，圆珠15会进入最近的一个

凹槽15中，并通过弹簧14压接在凹槽15中，粗杆10和细杆9固定。

[0029] 本实用新型各部件的连接如图5所示，电机、超声波测距单元、导航单元及语音提

示单元均与蓄电池连接，导盲棒设有用于控制电机开闭的控制器，控制器与超声波测距单

元连接。正常行走时，小轮在电机的带动下滚动，从而引导盲人直线前进，就像导盲犬引导

盲人走路一个道理。当导航单元检测到需要转弯时，发出信号给语音提示单元，语音提示单

元将需要转弯的信息高速盲人；当前进中遇到障碍物，超声波测距单元会发出信号给控制

器，控制器控制电机停止运动，从而使得小轮也停止滚动，体型盲人前方有障碍物，无法前

行。

[0030] 光伏板与蓄电池连接，通过光伏板给蓄电池提供能量，更加节能环保。

[0031] 导盲棒上设有与蓄电池连接的警报装置，扶手上设有用于开启警报装置的按钮，

当盲人遇到特殊情况时，按下按钮，警报装置与蓄电池的连接电路接通，警报装置发出警

报，向身边的人求助。

[0032] 扶手上设有电子屏，电子屏与蓄电池连接，且该电子屏开启时显示支付二维码，扶

手上设有用于开启电子屏的指纹锁，为了方便盲人的电子支付，设置了电子屏，当需要支付

时，盲人的手指移动至指纹锁上，解锁开启电子屏，显示支付二维码，商家扫描该支付二维

码，完成支付。商家扫描完支付二维码时，语音提示单元提示待付的金额，若金额准确，盲人

再扫描一次指纹锁，完成支付，若金额不准确，盲人可以拒绝扫描指纹，支付失败。

[0033] 该语音提示单元可以与蓝牙连接，通过无线传输的方式将信号传递至盲人的耳机

中。
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图1

图2

说　明　书　附　图 1/3 页

6

CN 208492629 U

6



图3

图4
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图5
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