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本发明涉及电源综合智能控制系统，包括 12

路控制主机、12 路控制前面板、WiFi 无线收发模

块、数字传输无线收发模块、数字型无线发射遥控

器和安卓系统操作终端，12路控制主机具有12路

独立可控线路输出，并采用可控硅元件输出方式

控制 AC220V 通断，同时可控制所述可控硅元件的

导通从而准确掌握线路输出端的电压值，12 路控

制主机还具有外接接口和针接插件，12 路控制前

面板通过针接插件与主机连接，WiFi 无线收发模

块和数字传输无线收发模块通过外接接口与主机

连接，数字型无线发射遥控器与数字传输无线收

发模块采用数据传输方式进行无线通信，安卓系

统操作终端用于与 WiFi 无线收发模块进行网络

通信。该控制系统精度高、体积小，且可采用多种

方式进行控制。
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1.一种电源综合智能控制系统，其包括 12 路控制主机、12 路控制前面板、WiFi 无线收

发模块、数字传输无线收发模块、数字型无线发射遥控器和安卓系统操作终端，其中，所述

12路控制主机具有12路独立可控线路输出，并采用可控硅元件输出方式控制AC220V通断，

同时可控制所述可控硅元件的导通从而准确掌握线路输出端的电压值，所述 12 路控制主

机还具有外接接口和针接插件，所述 12 路控制前面板通过所述针接插件与所述 12 路控制

主机连接以实现对所述 12 路控制主机的相应线路的操作，所述 WiFi 无线收发模块和数字

传输无线收发模块通过所述外接接口与所述12路控制主机连接以使所述12路控制主机具

有无线遥控功能和 WiFi 控制模式，所述数字型无线发射遥控器与所述数字传输无线收发

模块采用数据传输方式进行无线通信以向所述数字传输无线收发模块传递控制指令，所述

安卓系统操作终端用于与所述 WiFi 无线收发模块进行网络通信从而实现可以通过网络控

制所述 12 路控制主机的功能。

2.如权利要求 1 所述的电源综合智能控制系统，其中，所述 12 路控制主机的 J401 端

子为 AC220V 电源输入端子，同时其分路给 J402 端子用于将电源输出给外置变压器初级，

U001 为光耦、其采集 AC220V 的过零信号，电源通过外置变压器变压为 AC12V 后，次级经过

J403端子输入回所述12路控制主机的主板，再由D001～ D004整流电路转换成直流12V电

源，随后所述 12V 电源输出给 VR001 和 VR002 三端稳压电路，得到稳定的直流 12V 和 5V 电

源供给所述 12 路控制主机的芯片电路使用，电源电路中的 C001 ～ C006 为电容件，用于直

流 12V 和 5V 电源的滤波电路，U101 为主机 CPU 芯片，U102 和 U103 为 6 路反向器，U104 和

U105 为起到驱动作用的达林顿芯片，U106 为看门狗芯片、其防止主机死机并监督主机 CPU

芯片 U101 是否运行正常，U107 为存储芯片，所述 12 路控制主机断电或每次开机重新启动

时，首先会到所述U107读取数据、并将主机恢复到上次保存状态，U108为38译码器、其用于

键盘扫描，Y101为 U101芯片的工作晶振，P101和 P102为 U101芯片IO口上拉电阻，U401～

U412 为光电耦合器，P401 和 P402 为排阻、它们用作 U001 光耦的输入端限流电阻，Q401 ～

Q4012为 2A可控硅元件，SW101为四位拨码开关、其和U101内部相应程序配合使用，可改变

该主机 1～ 4路输出的工作方式，D005 为贴片发光二极管，其作为主板电源指示灯，表示主

板直流供电正常，处于工作状态，S101 为主机复位按键，电路板最上方的 J404 端子为 12 路

输出接线端子，最下方 J405 端子为 10 位的接线端子，从左起 1 ～ 8 位为信号输入，9 和 10

位为该 8路信号输入端子的公共端，J406 为 6 位的接线端子，从左起 1～ 4位为信号输入，

5和 6位为该 4路信号输入端子的公共端，J405 和 J406 端子总计为该 12 路控制主机提供

12 路的可外接布线式信号输入口，通过配备合适的点动按钮开关，可实现对主机的相应线

路的操作，该 12 路控制主机的主板上还同时提供两组外接插口，分别为 J101 和 J102、J103

和 J104，上为三针下为六针合并为一组，用于外接所述数字型无线收发模块或 WiFi 无线接

收模块，J003 为 2*13 针接插件，用于连接所述 12 路控制前面板，实现对主机的相应线路操

作。

3.如权利要求2所述的电源综合智能控制系统，其中，所述12路控制前面板的左侧J1

为连接排线，S1 至 S12 为微动开关，D401 至 D412 为每路相对应的发光二极管指示灯。

4.如权利要求 3 所述的电源综合智能控制系统，其中，所述 WiFi 无线收发模块的 J1、

J2为 WiFi数据包收发模组插针；J3、J4为与所述12路控制主机相连接的插针；ANT为板载

陶瓷天线；WAN 为提供的网线连接端口，通过该端口可实现传统网线连接方式，在有线局域
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网中也可对本系统实施操作和控制；USB为mini T口，当本模块未接所述12路控制主机时，

可以单独通过本mini T口提供电源，用于对本模块的相应内部设置供电；S1位置为点动按

钮，点按时对该模块进行复位操作，长按六秒钟则对该模块进行恢复出厂值操作。

5.如权利要求 4 所述的电源综合智能控制系统，其中，所述数字传输无线收发模块的

下面为原件，背面上、下端设计有与所述 12 路控制主机相连接的外接插针，与所述 12 路控

制主机相连接后，主要完成数据无线传输的接收任务，其中，J1 和 J2 为连接主机插针；E处

焊点为外接天线；U1 为本模块中央处理器；U2 为看门狗芯片，主要功能为确保该模块长时

间正常工作，防止死机现象出现；U3 为无线数据传输模板；Y1 为主芯片晶振；S1 为该模块

的复位按键。

6.如权利要求 5 所述的电源综合智能控制系统，其中，所述数字型无线发射遥控器的

外形为多按键遥控器外壳，配有锂离子充电电池，正面左上方配有拉伸式天线，上中央位置

配有双色指示灯，机身左侧下方配有充电口，右侧下方配有总开关，内部电路板为双面板，

其为控制信号12路输出，正面S1～ S12为微动按钮；K1为总开关；J1为充电用mini T口；

D1 为双色发光二极管指示灯；ANT 为外接天线；背面 U1 为该遥控器的中央处理器；U2 为键

盘扫描芯片 ；U3 为电源管理芯片；U4 为无线传输模板；Y1 为主芯片晶振。
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一种电源综合智能控制系统

技术领域

[0001] 本发明属于电力系统控制技术领域，涉及一种电源控制系统，尤其涉及一种电源

综合智能控制系统。

背景技术

[0002] 在电力系统控制技术领域中往往要采用电源控制系统。但是，目前的电源控制系

统虽然能够实现电源的控制，但是其存在如下显著问题：1、现有电源控制系统的主机为机

械输出控制方式，其工作精度低，体积大；同时，其自身工作耗电高、浪费能源；而且，工作

响应速度慢，短时间内反复、连续工作能力弱。2、现有电源控制系统只具有现场控制一种方

式，控制方式比较简单，难以适应显著现在的无线、远程控制的需求。3、现有电源控制系统

的功能扩展性余地小，难以在实现诸多功能的基础上，使得施用稳定性强、安全性强。

[0003] 因此，目前迫切需要一种能够克服现有技术的上述多种缺点的新型电源综合智能

控制系统。

发明内容

[0004] 本发明旨在克服现有技术的不足，提供一种电源综合智能控制系统，其工作精度

高、体积小；同时具有两种无线控制功能，控制更加灵活方便。

[0005] 为了实现上述目的，本发明提供如下技术方案：一种电源综合智能控制系统，其包

括 12 路控制主机、12 路控制前面板、WiFi 无线收发模块、数字传输无线收发模块、数字型

无线发射遥控器和安卓系统操作终端，其中，所述12路控制主机具有12路独立可控线路输

出，并采用可控硅元件输出方式控制 AC220V 通断，同时可控制所述可控硅元件的导通从而

准确掌握线路输出端的电压值，所述12路控制主机还具有外接接口和针接插件，所述12路

控制前面板通过所述针接插件与所述12路控制主机连接以实现对所述12路控制主机的相

应线路的操作，所述 WiFi 无线收发模块和数字传输无线收发模块通过所述外接接口与所

述12路控制主机连接以使所述12路控制主机具有无线遥控功能和WiFi控制模式，所述数

字型无线发射遥控器与所述数字传输无线收发模块采用数据传输方式进行无线通信以向

所述数字传输无线收发模块传递控制指令，所述安卓系统操作终端用于与所述 WiFi 无线

收发模块进行网络通信从而实现可以通过网络控制所述 12 路控制主机的功能。

[0006] 进一步地，其中，所述12路控制主机的J401端子为AC220V电源输入端子，同时其

分路给 J402 端子用于将电源输出给外置变压器初级，U001 为光耦、其采集 AC220V 的过零

信号，电源通过外置变压器变压为AC12V后，次级经过J403端子输入回所述12路控制主机

的主板，再由 D001 ～ D004 整流电路转换成直流 12V 电源，随后所述 12V 电源输出给 VR001

和 VR002 三端稳压电路，得到稳定的直流 12V 和 5V 电源供给所述 12 路控制主机的芯片电

路使用，电源电路中的C001～ C006为电容件，用于直流12V和 5V电源的滤波电路，U101为

主机 CPU 芯片，U102 和 U103 为 6 路反向器，U104 和 U105 为起到驱动作用的达林顿芯片，

U106为看门狗芯片、其防止主机死机并监督主机CPU芯片U101是否运行正常，U107为存储
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芯片，所述 12 路控制主机断电或每次开机重新启动时，首先会到所述 U107 读取数据、并将

主机恢复到上次保存状态，U108 为 38 译码器、其用于键盘扫描，Y101 为 U101 芯片的工作

晶振，P101 和 P102 为 U101 芯片 IO 口上拉电阻，U401 ～ U412 为光电耦合器，P401 和 P402

为排阻、它们用作 U001 光耦的输入端限流电阻，Q401 ～ Q4012 为 2A 可控硅元件，SW101 为

四位拨码开关、其和U101内部相应程序配合使用，可改变该主机1～ 4路输出的工作方式，

D005 为贴片发光二极管，其作为主板电源指示灯，表示主板直流供电正常，处于工作状态，

S101 为主机复位按键，电路板最上方的 J404 端子为 12 路输出接线端子，最下方 J405 端子

为 10 位的接线端子，从左起 1～ 8位为信号输入，9和 10 位为该 8路信号输入端子的公共

端，J406为6位的接线端子，从左起1～4位为信号输入，5和6位为该4路信号输入端子的

公共端，J405 和 J406 端子总计为该 12 路控制主机提供 12 路的可外接布线式信号输入口，

通过配备合适的点动按钮开关，可实现对主机的相应线路的操作，该 12 路控制主机的主板

上还同时提供两组外接插口，分别为 J101 和 J102、J103 和 J104，上为三针下为六针合并为

一组，用于外接所述数字型无线收发模块或 WiFi 无线接收模块，J003 为 2*13 针接插件，用

于连接所述 12 路控制前面板，实现对主机的相应线路操作。

[0007] 更进一步地，其中，所述 12 路控制前面板的左侧 J1 为连接排线，S1 至 S12 为微动

开关，D401 至 D412 为每路相对应的发光二极管指示灯。

[0008] 再进一步地，其中，所述 WiFi 无线收发模块的 J1、J2 为 WiFi 数据包收发模组插

针；J3、J4 为与所述 12 路控制王机相连接的插针；ANT 为板载陶瓷天线；WAN 为提供的网线

连接端口，通过该端口可实现传统网线连接方式，在有线局域网中也可对本系统实施操作

和控制；USB为 mini T 口，当本模块未接所述 12路控制主机时，可以单独通过本 mini T 口

提供电源，用于对本模块的相应内部设置供电；S1 位置为点动按钮，点按时对该模块进行

复位操作，长按六秒钟则对该模块进行恢复出厂值操作。

[0009] 再更进一步地，其中，所述数字传输无线收发模块的下面为原件，背面上、下端设

计有与所述12路控制主机相连接的外接插针，与所述12路控制主机相连接后，主要完成数

据无线传输的接收任务，其中，J1和 J2为连接主机插针；E处焊点为外接天线；U1为本模块

中央处理器 ；U2 为看门狗芯片，主要功能为确保该模块长时间正常工作，防止死机现象出

现；U3 为无线数据传输模板；Y1 为主芯片晶振；S1 为该模块的复位按键。

[0010] 进一步地，其中，所述数字型无线发射遥控器的外形为多按键遥控器外壳，配有锂

离子充电电池，正面左上方配有拉伸式天线，上中央位置配有双色指示灯，机身左侧下方配

有充电口，右侧下方配有总开关，内部电路板为双面板，其为控制信号12路输出，正面S1～

S12为微动按钮；K1为总开关；J1为充电用mini T口；D1为双色发光二极管指示灯；ANT为

外接天线；背面 U1 为该遥控器的中央处理器；U2 为键盘扫描芯片；U3 为电源管理芯片 ；U4

为无线传输模板；Y1 为主芯片晶振。

[0011] 本发明的电源综合智能控制系统的主机一改传统机械输出控制方式，采用工作精

度更高的可控硅方式控制电源输出，原件选型灵活，体积小巧，在多线路的主机应用中，更

能体现出其优势；自身工作耗电量低，节能稳定；工作响应速度快，短时间内反复、连续工

作能力突出。同时该电源综合智能控制系统支持多方式操作控制，在拥有传统布线控制和

面板控制的方式外，另加入了无线遥控功能和 WiFi 控制模式。在无线遥控器上，配备有可

充电锂电池，充电口和现阶段手机市场上大部分使用的充电器相同，省去再次购买的必要，
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这使得更具环保性和通用性。遥控机身加装总开关和多功能指示灯，操作起来更方便、直

观；并且采用的通讯方式为数据传输方式，它具有传输距离远，数据包可编程方式灵活等特

点，彻底解决地址码重复出现问题，和误操作多系统相互串码等问题；再有根据用户的需求

订做和扩展系统更加直接、方便。其中的 WiFi 控制模式，更是顺应了整体市场的发展大方

向，更据智能化，操作功能全面，扩展空间具大。只需在主机上安装 WiFi 无线接收模块，控

制终端为安卓系统，并安装上安卓系统操作终端，就可实现对主机的全方位操作控制，在所

述安卓系统操作终端中，可根据个人要求，自行添加和修改线路的名称、主机的名称等等。

还可实现多线路自定义整合排组，根据自身的习惯、喜好和应用场所的不同，任意编辑组

合，进行统一控制操作。所述主机的控制功能及以上两种无线扩展操作方式，在日后的产品

应用中，在实现诸多功能的基础上，使用稳定性更强，安全性更强，功能使用与扩展性更强，

必将大幅改变现阶段的用电体验。

附图说明

[0012] 图 1是本发明的电源综合智能控制系统的示意图。

[0013] 图 2是本发明的电源综合智能控制系统的 12 路控制主机的示意图。

[0014] 图 3是本发明的电源综合智能控制系统的 12 路控制前面板的示意图。

[0015] 图 4是本发明的电源综合智能控制系统的 WiFi 无线收发模块的示意图。

[0016] 图 5是本发明的电源综合智能控制系统的数字传输无线收发模块的示意图。

[0017] 图 6是本发明的电源综合智能控制系统的数字型无线发射遥控器的示意图。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图详细描述本发明的具体实施方式，具体实施方式的内容不作为对本

发明的保护范围的限定。

[0019] 图 1 示出了本发明的电源综合智能控制系统的示意图。如图 1 所示，本发明的电

源综合智能控制系统包括 12 路控制主机、12 路控制前面板、WiFi 无线收发模块、数字传输

无线收发模块、数字型无线发射遥控器和安卓系统操作终端。其中，所述 12 路控制主机具

有 12 路独立可控线路输出，并采用可控硅元件输出方式控制 AC220V( 即 220V 交流电 ) 通

断，同时可控制所述可控硅元件的导通从而准确掌握线路输出端的电压值。所述12路控制

主机还具有外接接口和针接插件。所述 12 路控制前面板通过所述针接插件与所述 12 路

控制主机连接以实现对所述 12 路控制主机的相应线路的操作。即，通过所述 12 路控制前

面板可以控制所述 12 路控制主机的 12 条线路的输出端的通断和电压值。所述 WiFi 无线

收发模块和数字传输无线收发模块通过所述外接接口与所述 12 路控制主机连接以使所述

12 路控制主机具有无线遥控功能和 WiFi 控制模式。所述数字型无线发射遥控器与所述数

字传输无线收发模块采用数据传输方式进行无线通信以向所述数字传输无线收发模块传

递控制指令，从而通过所述数字传输无线收发模块和数字型无线发射遥控器可以控制所述

12 路控制主机的 12 条线路的输出端的通断和电压值。所述安卓系统操作终端用于与所述

WiFi 无线收发模块进行网络通信从而实现可以通过网络控制所述 12 路控制主机的功能，

从而从而通过所述WiFi无线收发模块和安卓系统操作终端可以控制所述12路控制主机的

12 条线路的输出端的通断和电压值。
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[0020] 其中，所述 12 路控制主机的可控线路为 12 路，主电路板为长方形，长为 170mm、宽

为 106mm。图 2 示出了本发明的电源综合智能控制系统的 12 路控制主机的示意图。如图

2所示，在该 12 路控制主机中，J401 端为 AC220V 电源输入端子，其同时分路给 J402 端子，

用于将电源输出给外置变压器初级。U001 为光耦，型号为 TLP521-1，作为采集 AC220V 过

零信号。电源通过所述外置变压器变压为 AC12V 后，次级经过 J403 端子输入回该 12 路控

制主机的主板，再由 D001 ～ D004 整流电路转换成直流 12V 电源，D001 ～ D004 原件型号为

IN4007。随后电源输出给VR001(型号LM7812)和VR002(型号LM7805)三端稳压电路，得到

稳定的直流 12V 和 5V 电源供给该 12 路控制主机的芯片电路使用。电源电路中的 C001 ～

C006 为电容件，用于直流 12V 和 5V 电源的滤波电路。U101 为该 12 路控制主机的 CPU 芯

片，型号为 AT89S52。U102 和 U103 为 6 路反向器，型号为 74HC04。U104 和 U105 为起到驱

动作用的达林顿芯片，型号为ULN2003A。U106为看门狗芯片，型号为MAX813，作为防止主机

死机出现，监督 CPU 芯片 U101 是否运行正常。U107 为存储芯片，型号为 AT24C02，该 12 路

控制主机断电或每次开机重新启动时，首先会到此芯片读取数据，并将主机恢复到上次保

存状态。U108 为 38 译码器，其主要功能为键盘扫描，即扫描后述的 12 路控制前面板的键

盘，其型号为 74HC138。Y101 为 U101 芯片的工作晶振。P101 和 P102 为 U101 芯片 I0 口上

拉电阻。U401 ～ U412 为光电耦合器，型号为 MOC3052。P401 和 P402 为排阻，其用作光耦

U001的输入端的限流电阻。Q401～ Q4012 是为该 12路控制主机选配的 2A可控硅元件，型

号为Z0409MF。如所需控制的前端电气设备功率较大，可适当选择大电流的可控硅元件。就

2A可控硅元件而言，每路可控最大功率应在(440W)以内的电气设备。SW101为四位拨码开

关，其和主机CPU内部相应程序配合使用，可改变该主机1～ 4路输出的工作方式。大致原

理为：通过对可控硅元件的导通控制，来掌握输出端对用电设备的电压值，并且保持平稳输

出。如前端相应线路上使用的是白炽灯泡，对其能够进行调光功能操作，实现多档位明、暗

度切换。D005 为贴片发光二极管，作为主板电源指示灯，表示主板直流供电正常，处于工作

状态。S101为主机复位按键。电路板最上方J404端子为12路输出接线端子。最下方J405

端子为 10 位的接线端子，从左起 1～ 8位为信号输入，9和 10 位为该 8路信号输入端子的

公共端。J406 端子为 6位的接线端子，从左起 1～ 4位为信号输入，5和 6位为该 4路信号

输入端子的公共端。J405 和 J406 端子总计为该 12 路控制主机提供 12 路的可外接布线式

信号输入口，通过配备合适的点动按钮开关，可实现对主机的相应线路操作。主机主板上还

同时提供两组外接扩展插口，分别为 J101 和 J102、J103 和 J104，上为三针下为六针合并为

一组，用于外接所述数字型无线收发模块或WiFi无线收发模块。在本发明中，优选地，所述

12 路控制主机的扩展端口不分主次，可同时穿插交换模块扩展使用。J003 为 2*13 针接插

件，用于连接所述 12 路控制前面板，实现对主机的相应线路的操作。

[0021] 该12路控制主机的工作原理为：当主机在供电状态下正常工作时，U108芯片会对

所有可能产生信号的输入端口进行键盘扫描，其中包括通过 J003 连接的 12 路控制前面板

和与 J405、J406 端子相连的布线式信号端口。当扫描到某信号端口有操作时，就会将变化

传递给 U101CPU 芯片，U101 做出数据判断后对相应数据内容做出操作，输出指令给 U102 或

U103反向器，电平信号受到处理之后输出至U104或U105达林顿驱动芯片，再由达林顿芯片

作驱动信号放大后，输出通过U401至U412光耦到达相应Q401至Q412可控硅元件。当指定

可控硅眼见收到操作电平指令后，如附图 2所示，将会导通由 J401 端子输入而来的 AC220V
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电源，给指定对应 J404 端子，进而相连接至 J404 端子的前端用电设备就将进入工作状态。

同时 CPU 芯片 U101 也会对信号来源操作端给出反馈信号，如点亮所述 12 路控制前面板上

的相应操作信号灯，再有将状态变化写入 U107 存储芯片，到此一个控制信号的工作周期结

束，主板回到待机工作状态。

[0022] 该12路控制主机拥有多种方式同时工作的能力。当在J101和 J102、J103和 J104

扩展接口上加装两种扩展模块后，整机将同时接收并处理多方向来源信号。数字型无线收

发模块是和数字型无线收发遥控器配套使用，而 WiFi 无线接收模块是和安卓系统操作终

端配合使用。当无线终端做出控制操作时，信号会通过无线方式传递给相应模块，而两种模

块同样都是与CPU芯片U101直接通信，到此U101芯片会做出上述工作反应，最终实现对前

端用电设备的操作。

[0023] 所述 12 路控制前面板的可操作线路数量和所述 12 路控制主机的控制线路相符，

自身电路板通过六颗螺丝固定在主机箱前面板，通过一侧的排线与主机电路板相连接。图

3示出了本发明的电源综合智能控制系统的 12 路控制前面板的示意图。如图 3所示，所述

12 路控制前面板的控制线路为 12 路，具有长方形电路板，尺寸为：长 (142mm)* 宽 (39mm)。

左侧 J1 为连接排线，S1 至 S12 为微动开关，D401 至 D412 为每路相对应的发光二极管指示

灯。正常工作状态下，12 路控制主机会对 12 路控制前面板进行键盘扫描，当键盘上微动开

关有操作时，所产生的对应扫描信息会反馈至主机的 CPU 芯片 U101，进而通过主机实现对

输出线路的相应控制，同时再将指示信号传回到发光二极管指示灯，完成提示工作。

[0024] 本发明的WiFi无线接收模块具有方型外观，正面是原件，背面设计有和所述12路

控制主机相连接的插针。该模块可设置加入现有无线网络中，成为客户端模式，也可设置

为自主服务器模式。主要功能是实现与其它客户端等设备不间断数据连接，处理并解码数

字信号到主机，并可将主机状态和操作信息反向传输给相应客户端。该模块与主机的通讯

为标准串口协议。图 4 示出了本发明的电源综合智能控制系统的 WiFi 无线收发模块的示

意图。如图 4所示，该模块为长方形电路板外型，尺寸为：长 (41mm)* 宽 (54mm)。J1、J2 为

WiFi 数据包收发模组插针。J3、J4 为与主机相连接插针。ANT 为板载陶瓷天线。WAN 为提

供的网线连接端口，通过该端口可实现传统网线连接方式，在有线局域网中也可对该电源

综合智能控制系统实施操作和控制。USB为mini T口，当该模块未接主机时，可以单独通过

本 mini T 口提供电源，用于对该模块的相应内部设置充电。S1 位置为点动按钮，点按时对

该模块进行复位操作，长按六秒钟则对该模块进行恢复出厂值操作。

[0025] 本发明的数字传输无线收发模块的下面为原件，背面上、下端设计有与所述 12 路

控制主机相连接的外接插针。其与主机相连接后，主要完成数据无线传输的接收任务。该

模块本身具备双向收、发能力，在该电源综合智能管理系统中其主要以接收功能为主。图 5

示出了本发明的电源综合智能控制系统的数字传输无线收发模块的示意图。如图 5 所示，

该模块为长方型电路板外型，尺寸：长 (41mm)* 宽 (54mm)。J1 和 J2 为连接主机插针。E处

焊点为外接天线。U1为本模块中央处理器，芯片型号为AT89C2051。U2为看门狗芯片，型号

为MAX813L，主要功能为确保该模块长时间正常工作，防止死机现象出现。U3为无线数据传

输模板。Y1 为主芯片晶振。S1 为该模块的复位按键。当 U3 接收到无线数据包后，会将数

据包不加任何修改的通过 4线 UART 口传输给 U1，U1 内部程序将对所接收数据包做出正确

判断，如指令数据相匹配，再将控制数据包通过串口传输给所述 12 路控制主机，进而使主
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机做出正确操作。

[0026] 本发明的数字型无线发射遥控器的外形为专用多按键遥控器外壳，配有锂离子充

电电池，正面左上方配有拉伸式天线，上中央位置配有双色指示灯，机身左侧下方配有充电

口，右侧下方配有总开关。内部电路板为双面板。图 6 示出了本发明的电源综合智能控制

系统的数字型无线发射遥控器的示意图。如图 6 所示，所述遥控器为控制信号 12 路输出，

长方型电路板外型，尺寸为：长 (37mm)* 宽 (85mm)。正面 S1～ S12为微动按钮。K1为总开

关。J1为充电用 mini T 口。D1为双色发光二极管指示灯。ANT为外接天线。背面 U1为该

遥控器的中央处理器，芯片型号为 AT89C2051。U2为键盘扫描芯片，型号为 74HC138。U3为

电源管理芯片，型号为 CN3052A。U4 为无线传输模板。Y1 为主芯片晶振。当正面微动开关

有操作时，U2 芯片将把收到的数据传输给主芯片 U1，主芯片 U1 再将接收到的信息，生成相

应数据包通过 UART 口传输给 U4 芯片，U4 芯片不做任何修改直接将数据包通过 ANT 发射完

成。为提高遥控器的使用时长，避免经常性更换电池，该遥控器可以配备锂离子充电电池，

并同时配有电源总开关。K1 总开关打开时，上方指示灯将显示红色，当有遥控操作时，红色

指示灯会快速闪烁，开关关闭后指示灯为熄灭状态。J1口有充电输入时，上方指示灯点亮为

绿色，当电池电量充满时，指示灯立该熄灭。

[0027] 本发明的安卓系统操作终端为WiFi无线收发模块的控制终端。当所述12路控制

主机端接插上所述 WiFi 无线收发模块后，可通过电脑或手机对其进行配置操作，配置操作

完成后得到所述WiFi无线收发模块的正确IP地址和端口信息。然后在所述安卓系统操作

终端的软件主界面添加主设备 ( 所要控制的主机 )，此时可根据人个的喜好或应用场所任

意添加名称，成功后进入主设备，在当前主设备的界面中，选择下方的匹配按键，根据提示

输入想要控制的主机IP地址和端口，确认返回完成。点击所设置的主机名称进入线路控制

界面，在此界面中，使用者可自行添加、设置和更改相对主机线路的名称，在添加新线路时

需要同时输入相对主机端的线路号。点击下方的未连接标志进行WiFi连接，连接成功后即

可对已添加的线路进行开关控制。在此界面中，本安卓系统操作终端还提供模式选择，当点

击下方模式标志进入模式界面时，使用者可根据自身需求对所有路线进行搭配组合，实现

一键可对多线路同时进行控制操作。无论在哪个控制界面，当有线路打开时，相应项后端的

灯泡标志就会点亮，十分方便、直观的体现出该线路的当前状态。另在主界面下方的设置项

中，其还提供有密码登录和修改功能，对使用者在操作使用过程中起到必要的保护作用。

[0028] 在本发明中，采用可控硅元件输出方式控制AC220V通断，工作精度高，体积小。主

机具有双路全双工，标准串型通信扩展接口，并且具有即插即用功能。主机具有控制可控硅

元件导通功能，进而准确掌握线路输出端的电压值，并能够保持长时间平稳输出。所述主机

为12路独立可控线路输出，使得主机具有实现多路线控制扩展的基础。通过主机内置的标

准串型通信扩展接口，可外接其它功能的扩展模块，实现多种同步操作控制功能。同时，主

机配套有数字传输无线收发模块和 WiFi 无线收发模块，与主机相连接后具有同步工作功

能，进而实现有线方式与无线方式相结合。数字传输无线收发模块有相应配套的无线遥控

器，两端都采用数据传输方式，地址码编写方式都以数字形式存储与工作，不再存有地址串

码或重复等问题。WiFi 无线收发模块配有相应独立开发的操作终端，实现可以通过网络控

制主机功能。

[0029] 具体实施方式的内容是为了便于本领域技术人员理解和使用本发明而描述的，并

说  明  书CN 105892414 A

9



        7/7 页

10

不构成对本发明保护内容的限定。本领域技术人员在阅读了本发明的内容之后，可以对本

发明进行合适的修改。本发明的保护内容以权利要求的内容为准。在不脱离权利要求的实

质内容和保护范围的情况下，对本发明进行的各种修改、变更和替换等都在本发明的保护

范围之内。
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图 1

图 2
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图 3

图 4
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图 5

图 6
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