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一种用于智能门开关的传动装置

(57)摘要

本实用新型提供了一种用于智能门开关的

传动装置，所述传动装置包括第一齿轮、第二齿

轮和第三齿轮；其中，第一齿轮与其上方的第二

齿轮啮合连接，第三齿轮设置在第二齿轮的左侧

并与第二齿轮同轴连接；第一齿轮向右连接有第

一输入端，第一齿轮向左连接有第二输入端，第

三齿轮向左连接有第三输入端，第二齿轮向右连

接有输出端；第一输入端、第二输入端或第三输

入端作为动力输入端带动第一齿轮、第二齿轮和

第三齿轮一起转动，实现由所述输入端到输出端

的动力传动过程。本实用新型通过齿轮之间的啮

合连接作为智能门开关的传动装置，可以实现多

个输入端到一个输出端的动力传动，满足了智能

门的使用需求。
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1.一种用于智能门开关的传动装置，其特征在于，所述传动装置包括第一齿轮(1)、第

二齿轮(2)和第三齿轮(3)；其中，

第一齿轮(1)与其上方的第二齿轮(2)啮合连接，第三齿轮(3)设置在第二齿轮(2)的左

侧并与第二齿轮(2)同轴连接；

第一齿轮(1)向右连接有第一输入端(4)，第一输入端(4)用于连接在智能门内设置的

开关机构，第一齿轮(1)向左连接有第二输入端(5)，第三齿轮(3)向左连接有第三输入端

(6)，第二输入端(5)和第三输入端(6)用于连接在智能门外设置的开关机构；

第二齿轮(2)向右连接有输出端(7)，输出端(7)用于连接智能门的开锁机构；

第一输入端(4)、第二输入端(5)或第三输入端(6)作为动力输入端带动第一齿轮(1)、

第二齿轮(2)和第三齿轮(3)一起转动，实现由所述输入端到输出端(7)的动力传动过程。

2.如权利要求1所述的传动装置，其特征在于，第一齿轮(1)、第二齿轮(2)和第三齿轮

(3)封闭地设置在齿轮箱(9)内，第二齿轮(2)与第三齿轮(3)穿设在第一转轴上，所述第一

转轴的两端通过轴承固定在齿轮箱(9)的上部，第一齿轮(1)穿设在第二转轴上，所述第二

转轴的两端通过轴承固定在齿轮箱(9)的下部。

3.如权利要求2所述的传动装置，其特征在于，在第一齿轮(1)与第二齿轮(2)之间设置

啮合连接的调速齿轮组(8)。

4.如权利要求3所述的传动装置，其特征在于，调速齿轮组(8)包括一大齿轮(81)和一

小齿轮(82)，大齿轮(81)与小齿轮(82)通过第三转轴同轴连接，所述第三转轴的两端通过

轴承固定在齿轮箱(9)上。

5.如权利要求3或4所述的传动装置，其特征在于，调速齿轮组(8)至多设置两组。
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一种用于智能门开关的传动装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种动力装置，具体地说，涉及一种用于智能门开关的传动装置。

背景技术

[0002] 门作为房屋必不可少的配套部件，一直是销售量大并且品种规格极多的一种建

材。近年来，随着房地产业的飞速发展，人们对于住宅的品质提出了越来越高的要求，这其

中，为了满足自动化和智能化的需求，以电动方式开启和关闭的智能门也应运而生。智能门

采用密码开锁、指纹开锁、人脸识别开锁等，门锁打开即智能门也打开，智能门只是打开一

定的距离，需要去开门，因此，并没有控制智能门打开速度的机构，而且在损坏或停电的情

况下，智能开锁也不方便使用。

实用新型内容

[0003] 为了解决上述现有技术的不足之处，本实用新型的目的在于提供一种用于智能门

开关的传动装置，以克服现有技术中的缺陷。

[0004] 为了实现上述目的，本实用新型提供了一种用于智能门开关的传动装置，所述传

动装置包括第一齿轮、第二齿轮和第三齿轮；其中，第一齿轮与其上方的第二齿轮啮合连

接，第三齿轮设置在第二齿轮的左侧并与第二齿轮同轴连接；第一齿轮向右连接有第一输

入端，第一输入端用于连接在智能门内设置的开关机构，第一齿轮向左连接有第二输入端，

第三齿轮向左连接有第三输入端，第二输入端和第三输入端用于连接在智能门外设置的开

关机构；第二齿轮向右连接有输出端，输出端用于连接智能门的开锁机构；第一输入端、第

二输入端或第三输入端作为动力输入端带动第一齿轮、第二齿轮和第三齿轮一起转动，实

现由所述输入端到输出端的动力传动过程。

[0005] 作为对本实用新型所述的动力装置的进一步说明，优选地，第一齿轮、第二齿轮和

第三齿轮封闭地设置在齿轮箱内，第二齿轮与第三齿轮穿设在第一转轴上，所述第一转轴

的两端通过轴承固定在齿轮箱的上部，第一齿轮穿设在第二转轴上，所述第二转轴的两端

通过轴承固定在齿轮箱的下部。

[0006] 作为对本实用新型所述的动力装置的进一步说明，优选地，在第一齿轮与第二齿

轮之间设置啮合连接的调速齿轮组。

[0007] 作为对本实用新型所述的动力装置的进一步说明，优选地，调调速齿轮组包括一

大齿轮和一小齿轮，大齿轮与小齿轮通过第三转轴同轴连接，所述第三转轴的两端通过轴

承固定在齿轮箱上。

[0008] 作为对本实用新型所述的动力装置的进一步说明，优选地，调速齿轮组至多设置

两组。

[0009] 本实用新型通过齿轮之间的啮合连接作为智能门开关的传动装置，无需通电即可

使用，可以实现多个输入端到一个输出端的动力传动，在通电的情况下还可以利用智能开

锁来控制智能门的打开，满足了智能门的使用需求，同时可以根据控制齿轮设置的数量来
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控制智能门打开的速度；并且经过测试设置两组调速齿轮组时，智能门的开门速度最为平

稳，符合实际的开门需求。

附图说明

[0010] 图1为本实用新型的传动装置的结构示意图；

[0011] 图2为本实用新型的传动装置的另一结构示意图。

具体实施方式

[0012] 为了能够进一步了解本实用新型的结构、特征及其他目的，现结合所附较佳实施

例附以附图详细说明如下，本附图所说明的实施例仅用于说明本实用新型的技术方案，并

非限定本实用新型。

[0013] 如图1所示，图1为本实用新型的动力装置的结构示意图；所述传动装置包括第一

齿轮1、第二齿轮2和第三齿轮3；其中，第一齿轮1、第二齿轮2和第三齿轮3封闭地设置在齿

轮箱9内，以保护第一齿轮1、第二齿轮2和第三齿轮3的有效使用期限；第二齿轮2与第三齿

轮3穿设在第一转轴上，所述第一转轴的两端通过轴承固定在齿轮箱9的上部，第一齿轮1穿

设在第二转轴上，所述第二转轴的两端通过轴承固定在齿轮箱9的下部，以方便齿轮以及齿

轮之间的灵活转动；第一齿轮1与其上方的第二齿轮2啮合连接，第三齿轮3设置在第二齿轮

2的左侧并与第二齿轮2同轴连接；本实用新型通过由第一齿轮1、第二齿轮2和第三齿轮3组

成的齿轮组作为打开智能门的传动装置，简单方便；第一齿轮1向右连接有第一输入端4，第

一输入端4用于连接在智能门内设置的开关机构，第一齿轮1向左连接有第二输入端5，第三

齿轮213向左连接有第三输入端6，第二输入端5和第三输入端6用于连接在智能门外设置的

开关机构；第二齿轮2向右连接有输出端7，输出端7用于连接智能门的开锁机构；第一输入

端4、第二输入端5或第三输入端6作为动力输入端带动第一齿轮1、第二齿轮2和第三齿轮3

一起转动，实现由所述输入端到输出端7的动力传动过程。

[0014] 其中，在第三输入端6连接门外的开门机构，如门把手或者具有指纹开锁、密码开

锁、人脸识别开锁等的把手，在第一输入端4连接门内的开门机构，如门把手或者具有指纹

开锁、密码开锁、人脸识别开锁等的把手，在第二输入端5连接门外的应急开门机构，如锁

芯，这样无论有哪一输入端开门都可以启动所述的传动装置，可以实现多个输入端到一个

输出端的动力传动，满足了智能门的使用需求，另外，由于该传动装置采用机械的齿轮传动

方式设置在智能门上，在有电停电的情况下均不影响使用，可以利用在第二输入端5连接门

外的应急开门机构，如锁芯，以机械传动方式打开智能门。

[0015] 优选地，在第一齿轮1与第二齿轮2之间设置啮合连接的调速齿轮组8，用于调节打

开智能门的速度。调速齿轮组8至多设置两组，在没有设置调速齿轮组8时，传动装置仅有两

个齿轮参与啮合联动，打开智能门的速度最快，对智能门的使用寿命会产生一定的影响，并

且在开门者的躲避反应时间内，容易对开门者造成伤害；在设置两组调速齿轮组8时，传动

装置由六个齿轮参与啮合联动，打开智能门的速度最平稳，既在开门者的躲避反应时间外，

又不需要开门者长时间等待；在设置两组以上的调速齿轮组8时，打开智能门的速度比较缓

慢，等待开门的时间增加。调速齿轮组8一般包括一大齿轮81和一小齿轮82，大齿轮81与小

齿轮82通过第三转轴同轴连接，所述第三转轴的两端通过轴承固定在齿轮箱9上。
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[0016] 请参看图2，图2为本实用新型的传动装置的另一结构示意图；最优选地，设置两组

调速齿轮组8，每组调速齿轮组8包括一大齿轮81和一小齿轮82，大齿轮81与小齿轮82通过

第三转轴同轴连接，所述第三转轴的两端通过轴承固定在齿轮箱9上；具体地，第一齿轮1穿

设在第二转轴上，所述第二转轴的两端通过轴承固定在齿轮箱9的下部，第一齿轮1的上部

与第一组调速齿轮组8的小齿轮82啮合连接，第一组调速齿轮组8的大齿轮81设置在其小齿

轮82的左侧并与其小齿轮82同轴连接，第一组调速齿轮组8的大齿轮81与其上方的第二组

调速齿轮组的小齿轮啮合连接，第二组调速齿轮组的大齿轮设置在其小齿轮的右侧并与其

小齿轮同轴连接，第二组调速齿轮组的大齿轮与其上方的第二齿轮2啮合连接，第三齿轮3

设置在第二齿轮2的左侧并与第二齿轮2同轴连接。

[0017] 在正常情况下，在门外开门时，通过第三输入端6启动所述传动装置，第三齿轮3转

动同时第二齿轮2与其同轴转动，进而输出端7启动连接智能门的开锁机构，智能门以平稳

的速度打开；在门内开门时，通过第一输入端4启动所述传动装置，第一齿轮1转动同时与其

啮合的两组调速齿轮组8转动，进而带动第二齿轮2转动，进而输出端7启动连接智能门的开

锁机构，智能门以平稳的速度打开；在停电或与第三输入端6连接的门外开门机构，如门把

手或者具有指纹开锁、密码开锁、人脸识别开锁等的把手损坏的情况下，通过第二输入端5

连接的应急锁芯启动所述传动装置，通过第一输入端4启动所述传动装置，第一齿轮1转动

同时与其啮合的两组调速齿轮组8转动，进而带动第二齿轮2转动，进而输出端7启动连接智

能门的开锁机构，智能门以平稳的速度打开。

[0018] 需要声明的是，上述实用新型内容及具体实施方式意在证明本实用新型所提供技

术方案的实际应用，不应解释为对本实用新型保护范围的限定。本领域技术人员在本实用

新型的精神和原理内，当可作各种修改、等同替换或改进。本实用新型的保护范围以所附权

利要求书为准。
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图1

图2
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