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一种智慧工地车辆冲洗装置

(57)摘要

本实用新型涉及工地洗车技术领域，尤其是

指一种智慧工地车辆冲洗装置，包括洗车台和控

制器，所述洗车台的面板上前后并列设置有第一

滑轨和第二滑轨，所述第一滑轨上设有洗车机

构，所述第二滑轨上设有烘干机构。工作时，车辆

到达洗车台后，控制器控制洗车机构和烘干机构

完成车辆的冲洗和烘干工作，第一滑轨和第二滑

轨分别用于调节洗车机构和烘干机构的位置，使

得车辆冲洗更加充分。本实用新型能够解决现有

技术中的不足，实现了全自动车辆冲洗功能，根

据车辆大小调节洗车距离，清洗后及时烘干，洗

车效果好。
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1.一种智慧工地车辆冲洗装置，包括洗车台(1)和控制器(2)，其特征在于：所述洗车台

(1)的面板(11)上前后并列设置有第一滑轨(12)和第二滑轨(13)，所述第一滑轨(12)上设

有洗车机构(3)，所述第二滑轨(13)上设有烘干机构(4)；

所述洗车机构(3)包括与所述第一滑轨(12)滑动连接的对称“7”字形洗车门框(31)，所

述“7”字形洗车门框(31)的内侧设有若干调节座(32)，单个所述调节座(32)上设有电动喷

射头(33)，对称的所述7”字形洗车门框(31)的内侧均设有距离传感器(34)，所述电动喷射

头(33)和距离传感器(34)均与控制器(2)电连接；

所述烘干机构(4)包括与所述第二滑轨(13)滑动连接的对称“7”字形烘干门框(41)，所

述“7”字形烘干门框(41)的内侧设有热风机(42)，所述“7”字形烘干门框(41)的侧壁上设有

感应器(43)，所述热风机(42)和感应器(43)均与控制器(2)电连接。

2.根据权利要求1所述的一种智慧工地车辆冲洗装置，其特征在于：所述电动喷射头

(33)向下与水平面呈30°至60°夹角，所述电动喷射头(33)朝向进车方向与“7”字形洗车门

框(31)的竖直方向也呈30°至60°夹角。

3.根据权利要求1所述的一种智慧工地车辆冲洗装置，其特征在于：所述第一滑轨(12)

内设有第一电缸组(311)，所述第一电缸组(311)上设有第一固定块(312)，所述第一固定块

(312)与所述“7”字形洗车门框(31)的底端固定连接，所述第一电缸组(311)与控制器(2)电

连接。

4.根据权利要求1所述的一种智慧工地车辆冲洗装置，其特征在于：所述第二滑轨(13)

内设有第二电缸组(411)，所述第二电缸组(411)上设有第二固定块(412)，所述第二固定块

(412)与所述“7”字形烘干门框(41)的底端固定连接，所述第二电缸组(411)与控制器(2)电

连接。

5.根据权利要求1所述的一种智慧工地车辆冲洗装置，其特征在于：所述面板(11)的上

车端设有重力传感器(21)，所述重力传感器(21)与所述控制器(2)电连接。

6.根据权利要求1所述的一种智慧工地车辆冲洗装置，其特征在于：所述洗车台(1)的

面板下方设有导水槽(14)，所述面板(11)上设有若干均匀通孔(111)，所述通孔(111)连通

所述导水槽(14)。
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一种智慧工地车辆冲洗装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及工地洗车技术领域，尤其是指一种智慧工地车辆冲洗装置。

背景技术

[0002] 洗车台对于建筑工地，施工现场使用的相对比较普遍，这样除尘降尘设备在北方

城市的工地随处可见，也说明了当地政府和相关督查部门对环保的重视。开展相关扬尘污

染治理的宣传活动，使施工企业及广大群众了解扬尘的危害，从而增强治理扬尘的意识，通

过工地车辆冲洗装置更有效的治理扬尘危害。车辆只要从上面走一趟，车身上的尘泥全部

都能被冲洗干净。为了治理工地扬尘，相关部门要求在建及新开工的房建工程须安装工地

洗车机。工地车辆冲洗装置适合建筑工地门口、矿业工场、水泥制品厂、煤矿、港口码头、水

泥搅拌厂、发电厂、垃圾填埋厂。现有的工地洗车台不能根据车辆的大小自动调节清洗距

离，且冲洗时容易水花四溅，清洗过后的污水容易对环境造成污染，洗车过后不能有效的及

时烘干，造成车辆容易再次粘上灰尘，使得洗车效果打折扣。

实用新型内容

[0003] 本实用新型要解决的技术问题是提供一种智慧工地车辆冲洗装置，能够解决现有

技术中的不足，实现了全自动车辆冲洗功能，根据车辆大小调节洗车距离，清洗后及时烘

干，洗车效果好。

[0004] 为了解决上述技术问题，本实用新型采用如下技术方案：

[0005] 一种智慧工地车辆冲洗装置，包括洗车台和控制器，所述洗车台的面板上前后并

列设置有第一滑轨和第二滑轨，所述第一滑轨上设有洗车机构，所述第二滑轨上设有烘干

机构；所述洗车机构包括与所述第一滑轨滑动连接的对称“7”字形洗车门框，所述“7”字形

洗车门框的内侧设有若干调节座，单个所述调节座上设有电动喷射头，对称的所述7”字形

洗车门框的内侧均设有距离传感器，所述电动喷射头和距离传感器均与控制器电连接；所

述烘干机构包括与所述第二滑轨滑动连接的对称“7”字形烘干门框，所述“7”字形烘干门框

的内侧设有热风机，所述“7”字形烘干门框的侧壁上设有感应器，所述热风机和感应器均与

控制器电连接。

[0006] 进一步地，所述电动喷射头向下与水平面呈30°至60°夹角，所述电动喷射头朝向

进车方向与“7”字形洗车门框的竖直方向也呈30°至60°夹角。

[0007] 进一步地，所述第一滑轨内设有第一电缸组，所述第一电缸组上设有第一固定块，

所述第一固定块与所述“7”字形洗车门框的底端固定连接，所述第一电缸组与控制器电连

接。

[0008] 进一步地，所述第二滑轨内设有第二电缸组，所述第二电缸组上设有第二固定块，

所述第二固定块与所述“7”字形烘干门框的底端固定连接，所述第二电缸组与控制器电连

接。

[0009] 进一步地，所述面板的上车端设有重力传感器，所述重力传感器与所述控制器电
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连接。

[0010] 进一步地，所述洗车台的面板下方设有导水槽，所述面板上设有若干均匀通孔，所

述通孔连通所述导水槽。

[0011] 本实用新型的有益效果：

[0012] 在实际使用情景中，洗车前，根据水压转动调节座，调整好电动喷射头的冲洗角

度，在工作时，车辆行驶到洗车台上，洗车台上的第一滑轨和第二滑轨用于调节洗车机构和

烘干机构与车辆的相对位置，控制器控制洗车机构开始工作，首先对称的两个“7”字形洗车

门框的内侧的距离传感器感应车辆车身宽度，将数据传输给控制器，控制器控制“7”字形洗

车门框在第一滑轨内滑动，将相对的两个“7”字形洗车门框之间的距离调整到合适的洗车

距离，然后控制器控制电动喷射头喷洒高压水雾对车辆进行冲洗，随着车辆的缓慢前进，烘

干机构的感应器感应到车辆进入烘干区域后，控制器控制“7”字形烘干门框在第二滑轨内

滑动，将相对的两个“7”字形烘干门框之间的距离调整到合适的烘干距离，然后控制器控制

热风机工作，喷出热风对车辆进行烘干，完成车辆冲洗工作。本实用新型能够解决现有技术

中的不足，实现了全自动车辆冲洗功能，根据车辆大小调节洗车距离，清洗后及时烘干，洗

车效果好。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型的整体结构示意图；

[0014] 图2为本实用新型的剖面结构示意图。

[0015] 附图标记：

[0016] 1‑洗车台；11‑面板；111‑通孔；12‑第一滑轨；13‑第二滑轨；14‑导水槽；2‑控制器；

21‑重力传感器；3‑洗车机构；31‑7”字形洗车门框；32‑调节座；33‑电动喷射头；34‑距离传

感器；311‑第一电缸组；312‑第一固定块；4‑烘干机构；41‑“7”字形烘干门框；411‑第二电缸

组；412‑第二固定块；42‑热风机；43‑感应器。

具体实施方式

[0017] 为了便于本领域技术人员的理解，下面结合实施例与附图对本实用新型作进一步

的说明，实施方式提及的内容并非对本实用新型的限定。

[0018] 如图1、2所示，本实用新型提供一种智慧工地车辆冲洗装置，包括洗车台1和控制

器2，所述洗车台1的面板11上前后并列设置有第一滑轨12和第二滑轨13，所述第一滑轨12

上设有洗车机构3，所述第二滑轨13上设有烘干机构4；所述洗车机构3包括与所述第一滑轨

12滑动连接的对称“7”字形洗车门框31，所述“7”字形洗车门框31的内侧设有若干调节座

32，单个所述调节座32上设有电动喷射头33，对称的所述7”字形洗车门框31的内侧均设有

距离传感器34，所述电动喷射头33和距离传感器34均与控制器2电连接；所述烘干机构4包

括与所述第二滑轨13滑动连接的对称“7”字形烘干门框41，所述“7”字形烘干门框41的内侧

设有热风机42，所述“7”字形烘干门框41的侧壁上设有感应器43，所述热风机42和感应器43

均与控制器2电连接。

[0019] 本实施例中，洗车前，根据水压转动调节座32，调整好电动喷射头33的冲洗角度，

在工作时，车辆行驶到洗车台1上，洗车台1上的第一滑轨12和第二滑轨13用于调节洗车机
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构3和烘干机构4与车辆的相对位置，控制器2控制洗车机构3开始工作，首先对称的两个“7”

字形洗车门框31的内侧的距离传感器34感应车辆车身宽度，将数据传输给控制器2，控制器

2控制“7”字形洗车门框31在第一滑轨12内滑动，将相对的两个“7”字形洗车门框31之间的

距离调整到合适的洗车距离，然后控制器2控制电动喷射头33喷洒高压水雾对车辆进行冲

洗，随着车辆的缓慢前进，烘干机构4的感应器43感应到车辆进入烘干区域后，控制器2控制

“7”字形烘干门框41在第二滑轨13内滑动，将相对的两个“7”字形烘干门框41之间的距离调

整到合适的烘干距离，然后控制器2控制热风机42工作，喷出热风对车辆进行烘干，完成车

辆冲洗工作，本装置能够解决现有技术中的不足，实现了全自动车辆冲洗功能，根据车辆大

小调节洗车距离，清洗后及时烘干，洗车效果好。

[0020] 如图1、2所示，所述电动喷射头33向下与水平面呈30°至60°夹角，所述电动喷射头

33朝向进车方向与“7”字形洗车门框31的竖直方向也呈30°至60°夹角；本实施例中，电动喷

射头33的角度可以根据水压及车型进行转动调节，调节范围30°至60°，是为了防止与车辆

形成垂直喷射，导致已经冲洗过的车辆前端再次喷溅上脏水，使得冲洗后的污水尽量朝后，

优化洗车效果。

[0021] 如图2所示，所述第一滑轨12内设有第一电缸组311，所述第一电缸组311上设有第

一固定块312，所述第一固定块312与所述“7”字形洗车门框31的底端固定连接，所述第一电

缸组311与控制器2电连接；本实施例中，第一电缸组311在控制器2的控制下对“7”字形洗车

门框31的位置进行调节，使其到达最佳洗车位置。

[0022] 如图2所示，所述第二滑轨13内设有第二电缸组411，所述第二电缸组411上设有第

二固定块412，所述第二固定块412与所述“7”字形烘干门框41的底端固定连接，所示第二电

缸组411与控制器2电连接；本实施例中，第二电缸组411在控制器2的控制下对“7”字形烘干

门框41的位置进行调节，使其到达最佳烘干位置。

[0023] 如图2所示，所述面板11的上车端设有重力传感器21，所述重力传感器21与所述控

制器2电连接；本实施例中，当车辆行驶到重力传感器21的位置时，重力传感器21传输信号

给控制器2，控制器2开始控制其他机构开始洗车工作。

[0024] 如图1、2所示，所述洗车台1的面板下方设有导水槽14，所述面板11上设有若干均

匀通孔111，所述通孔111连通所述导水槽14；本实施例中，车辆冲洗之后流下的污水通过通

孔111进入导水槽14，倒水槽14连通污水处理系统，能够有效的防止污水流到地面污染环

境。

[0025] 本实施例中的所有技术特征均可根据实际需要而进行外观修改。

[0026] 上述实施例为本实用新型较佳的实现方案，除此之外，本实用新型还可以其它方

式实现，在不脱离本技术方案构思的前提下任何显而易见的替换均在本实用新型的保护范

围之内。
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